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ni rychlost pohybu manipulatoru je
34 km/h.

Srdcem hydraulické soustavy je zu-
bové Cerpadlo s vykonem 105 I/min
a maximalni tlak v soustavé je 250 ba-
rd. MLT 627 T dosahne do vysky
5,5 m a uzvedne 2700 kg. Maximalni
vysuv ma 3,12 m.

Rozméry stroje se lisi podle verzi,
ale vaha stroje je stejnd, tedy 5935 kg.
Na Sitku se stroj vejde do chodby Siro-
ké 2,01 m, resp. 2,17 m. Na vy3ku pak
méfi stroj 2,3 m ve standardni verzi,
v kompaktni verzi 2,21 m a v kompaki-
ni verzi se snizenou kabinou dokonce
pouhych 2,06 m. Vn&jSi polomér otace-
nije u MLT 627 T 3,7 m, resp. 3,74 m.

B Tam, kde je vétsi prostor

Pro provozy, které nejsou limitovany
rozméry staveb nebo technologii, je
mozné pouzit manipulatory vétSich
rozmér(l. Manitou nabizi pro tyto Uce-
ly stroje ve zdvihovém vykonu 7, 8, 9
a 10 m, které jiz maji klasickou kon-
strukci, tzn. motor je umistnén na pra-
vé strané stroje a rameno je ulozeno
az v zadni Casti.

Ve vykonové kategorii zdvihu 7 m
jsou nabizeny stroje ve dvou varian-
tach.

MLT 523 je nejmensim manipulatorem Manitou

T — turbo s motorem o vykonu 101
koriskych sil a zubovym Cerpadlem
0 vykonu 106 I/min. V této varianté
jsou nabizeny dva modely, a to MLT
731 T a MLT 735 T. Jedna se o stroje
s vySkovym dosahem 6,9 a maximalni
nosnosti 3,1 a 3,5 tuny.

Druhou variantou jsou stroje 120
LSU, které jsou osazeny motory o vy-
konu 124 koriskych sil s elektronicky
fizenym vstfikovanim common rail.
Cerpadlo je ve varianté 120 LSU pi-
stové s vykonem 150 I/min. Vybirat je
mozné ze dvou modeld MLT 735 120
LSU a MLT 741 120 LSU. Ovladani vi-

ce hydraulickych funkci soucasné
umoziuje proporcionalni ventil, kte-
rym jsou tyto stroje vybaveny. Praktic-
ky cely stroj je mozné fidit pomoci
joysticku JSM2, ktery umoZriuje neje-
nom ovladani vSech hydraulickych
funkci, ale také je na ném umistén
pfepinaC pro volbu sméru pojezdu.

B NejvétSi manipulatory
Stroje ve zdvihovém vykonu8a 9 m
uz musi byt robustni konstrukce. Tyto
stroje jsou celkové zesileny na ramu,
rameni, napravéach a dalsich funkénich
Castech. Osmimetrova verze stroje

MLT 845 120 LSU nabizi vyskovy do-
sah 7,55 m a maximalni nosnost
45 tuny. Celkova hmotnost stroje je
8816 kg. Devitimetrova verze MLT
940 L 120 LSU je vybavena tzv. leve-
lingem, coZ je vyrovnavani ramene vi-
¢i terénu. Manitou MLT 940 L 120 LSU
dosahuje zdvihu 8,97 m, maximalni
nosnost je rovné Ctyfi tuny. Celkova
hmotnost stroje je 9311 kg. Oba stroje
diky svym vykonovym parametrim
jsou vhodné k vysokému nasazeni pfi
manipulaci s tézkymi materidly, jako
jsou linky pfi sklizni cukrovky, hnojné
linky apod.

Stroj s nejvySSim dosahem MLT
1035 LT LSU je osazen motorem o vy-
konu 101 koni a pistovym Cerpadlem
o0 vykonu 108 I/min. Jako jediny stroj
ze zemeédelské verze je vybaven tfidil-
nym teleskopickym ramenem. Maxi-
malni nosnost tohoto stroje je 3,5 tuny.
Ackoliv se jedna o stroj s nejvySSim
dosahem, z hlediska konstrukce a vy-
konu agregatu je spiSe podobny stro-
jim ve vykonové tfidé sedm metrd,
nebot modely v MLT 845 a 940 L 120
LSU jsou robustnéjsi a jsou vybaveny
vykonngj§im motorem a Cerpadlem.O

Martina Paulova

Roboty na ceskych farmach

Pocet instalaci robotizovanych dojicich stani prekrogil

2 o

v CR kulaté &islo 100, cozZ by jesté pred péti lety
neodhadl ani nejvétsi optimista. Presto stdle velka ¢ast
zemédélské verejnosti, ale i odbornikl bere tuto, ve
srovndni s vyspélymi zemémi jiz staronovou technologii,

s uréitymi obavami.

Nicméné u nas jiz Sestileta a ve
svété sedmnactileta praxe ukazuije,
Ze tuto technologii vyuziva stale vice
farmara.

Pfesné statistiky poctu farem s do-
jicimi roboty od roku 2003 nikdo ne-
vede, ale z Udaju vyrobcl Ize
odhadnout, Ze toto Eislo jiz pfesdhne
hodnotu 10 000 (na zagatku letosni-
ho roku firma Lely pfekroCila pocet
sedmi tisic vyrobenych robott a fir-
ma Delaval oslavila letos 5 tisic vy-
robenych robot).

B Kratce z historie dojicich

robotti v Cesku

Prvni dojici robot (Lely Astronaut
A2) byl v CR uveden do provozu na
podzim roku 2003 na farmé v Pacové
(Selekta Pacov, a. s.). V nésledujicim
roce je osazena farma v Polici nad
Metuji (ZD Osta$) dojicim tandemo-
vym vicemistnym robotem s 2 x 4 do-
jicimi stanimi (Zenith) a pak uz
nasleduji dal$i instalace. Nejvétsi na-
rist poétu instalaci byl zaznamenan
v letech 2006 a 2007, kdy bylo nové

instalovano shodné po 28 robotizova-
nych dojicich stani. Od roku 2008 se
jiz zaginaji u nds montovat roboty-
VMS (firmy DeLaval) a Galaxy (firmy
Insentec).

Tento vyrazny narGst byl zplisoben
celkem stabilni vykupni cenou miéka,
posilovanim koruny, pfiznivou zemé-
délskou a dotacni politikou statu a ne-
dostatkem kvalifikovanych  doji¢d.
Vyznamnou roli zde také sehréla sna-
ha mensich farmafd zachovat rodinny
charakter farmy a pfitom si zvétsit pro-
stor pro lepsi vyuziti ¢asu pro rodinu
a kvalitngjsi zivot.

Hospodarska krize a hlavné strmy
pad vykupnich cen mléka od kvétna
minulého roku Uplné otodil trend a po-
Cet novych instalaci v tomto roce kle-
sl na roven roku 2004, jak je ndzorné

—

vidét na grafu 2. Tento trend zazname-
nali vSak i prodejci klasickych dojicich
zafizeni. Rada chovateli dojnic se do-
stava v téchto dnech do nefesitelné si-
tuace a ukondi letodni rok s vyraznymi
ztratami. Opét zacina pokles stavil do-
jenych krav. Krizi jsou postizeni nejen
Cesti farmafi, ale i zemédélci v ostat-
nich zemich. Evropska unie by proto
méla pfijmout urychlené razantni
opatfeni, kterd zamezi vzniku nevrat-
nych $kod nejen materidlnich, ale i lid-
skych a moralnich.

Soucasna krize se nevyhne ani far-
mam s dojicimi roboty. | kdyz téméf ve
vSech ekonomickych modelech vy-
chazi naklady na litr miéka v priméru
0 0,50 K¢ vyssi nez u konvenéniho
dojeni v dojirnach, mize byt nadpra-
mérna urovefi managementu, $picko-

www.agroweb.cz
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Graf 1 —Vyvoj poétu robotizovanych dojicich stani na farmach v CR

vy chovny potenciél dojnic, Spickové
technologické vybaveni stdji a pod-
minky pro vyrobu mléka vyborné kva-
lity dostate¢nym predpokladem pro
pfekonani této krize.

B Dojici roboty ve

vyzkumnych programech

S postupnym zavadénim dojicich
robottl na farméach v Evropé vznikla
potfeba sledovat a vyhodnocovat zku-
Senosti se zavadénim této nové tech-
nologie. Proto byl v roce 2000
schvalen projekt EU QLK5-2000-
-31006 — Implications of the introduc-
tion of automatic milking on dairy
farms (DUsledky zavadéni automatic-
kého dojeni na farmach dojnic), jehoz
feSeni bylo zahajeno v prosinci roku
2000 a ukon&eno v dubnu 2004. Ten-
to projekt mél nasleduijici cile:

e stanoveni Urovné farmy pro zave-
deni automatického dojeni,

® podminky socidlni pfijatelnosti té-
to nové technologie,

o dopady na kvalitu mléka a moz-
nosti produkce mléka zaru¢ené kva-
lity,

o dopady na zdravi a welfare zvifat
véetné kombinace automatického do-
jeni s pastvou,

e pozadavky na fidici informaéni
systémy.

Na tomto projektu pracovalo cel-
kem 13 organizaci, z toho $est vy-
zkumnych a sedm vyvojovych
pracovist ze Sesti evropskych zemi
(Nizozemsko, Dénsko, ~Svédsko,
Némecko, Svycarsko, Belgie). Dotace
EU ¢inily 2420 tis. eur. Protoze se jed-
nalo o vefejnou zakéazku, jsou hlavni
vysledky k dispozici v anglitiné na
webové strdnce www.automaticmil-
king.nl.

V CR byl ve vybérovém fizeni v mi-
nulém roce schvélen projekt NAZV
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Graf 2 — Vyvoj poctu novych instalaci robotizovanych dojicich stani

a priimérné vykupni ceny mléka

Vicemistny robot Zenith (2 x 4) na farmé ZD Ostas

www.agroweb.cz

Prvni dojici robot v Cesku

QH91260 Vyzkum a hodnoceni inter-
akei systému clovek — zvife — robot
v chovu dojnic se zaméfenim na zlep-
Seni efektivnosti systému a welfare
dojnic s dobou feSeni 1/2009 az
12/2012. Cilem tohoto projektu je vy-
pracovat objektivni hodnoceni interak-
ci Clovek — zvife — robot na Ceskych
farméach dojnic s riznymi systémy do-
jicich robotl a navrhnout inovacni fe-
Seni a postupy vedouci ke zvySeni
efektivnosti systému a welfare dojnic
na téchto farméach. Koordinatorem
projektu je Vyzkumny ustav zemédél-
ské techniky, v. v. i., Praha-Ruzyné
a dale se na feSeni podili Zemédélska
fakulta Jinoeské university v Ces-
kych Budgjovicich a firma Agropartner
Sobéslav. Jednou z aktivit za tento rok
je navrhnout webovou stranku k prob-
lematice dojicich robotl se strukturou
umoznuijici jednoduché hledani poza-

—

dovanych informaci v€etné ekonomic-
kého modelu farmy dojnic a diskusni-
ho fora. Zde budou také prekladany
nejzajimavéjsi vysledky vySe uvede-
ného evropského projektu.

Webova stranka je jiz zaregistrova-
na a v soucasné dobé dochazi k jeji-
mu napliiovani tak, aby koncem roku
byla vefejné pfistupnd na adrese
www.dojeni-roboty.cz. Véfim, ze se
nam podafi soustredit na této strance
maximum objektivnich informaci a vy-
sledkd vyzkumu, které vyznamné po-
mohou zemédélské praxi orientovat
se v uvedené problematice. O

Clanek vznikl v souvislosti s fede-
nim projektu NAZV QH91260

Ing. Antonin Machalek, CSc.
Vyzkumny ustav zemédélské
techniky, v. v. i.
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