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Uvod

Trend ve vyvoji technologii a techniky v Zivocisné vyrobé jednoznacné ukazuje na narlstajici pocet
robotizovanych praci. Nejvice se tento trend projevuje v chovu dojnic, cozZ je logické, protoze vysoky podil
lidské prace na vyrobé mléka je zcela zfejmy a v nékterych oblastech chov dojnic stoji a padd s dostatecnym
mnozstvim kvalifikované pracovni sily.

Od roku 2003 je jiz na Ceskych farmdach v provozu pres 143 robotizovanych dojicich stani od péti
svétovych vyrobcl. Progndzy skeptikl se nenapliuji a v sou¢asné dobé je jiz mnoho farmaru, ktefi si pofizuji
dojici roboty i bez dotaci. JistéZze na to ma vliv i postupné rostouci vykupni cena syrového mléka. Je bez
diskusi, Ze ve strukture naklad( na vyrobu 1 litru mléka zatim dosahovaly odpisy dlouhodobého majetku na
farmach s dojicimi roboty vice nez dvojnasobku nakladd ve srovnani s konvenénimi farmami (Kopecek, 2011),
ale v soucasné dobé jsou jiz farmy, které maji dojici roboty jiz u€etné odepsané, takie se jim snizi ndklady na
vyrobu 1 | mléka témér o 1 K¢, zatimco u konvencnich farem se bude muset nadale pocitat s odpisy budovy
dojirny, ktera se odepisuje 25 let.

Chov dojnic je velmi slozZity biotechnicky systém, ve kterém musi byt v harmonii vSechny vzdjemné
interakce mezi ¢lovékem, zvitetem, technikou a prostiedim. Clovék v tomto systému hraje a vidy bude hrat
tu nejdulezitéjsi roli. Je ziejmé, Ze sebelepsi dojici zafizeni umoznujici shromaZdovat o dojnicich velké
mnozstvi informaci nepfinese Zzadny efekt, pokud nejsou tyto informace okamzité vyuzivany pro operativni
fizeni a dlleZita rozhodnuti.

Z technického hlediska predstavuji dojici roboty nesporné velky pokrok, protoZe tizeni procesu dojeni
probihd samostatné pro kaidy struk podle priatoku mléka dané ctvrti véetné méreni konduktivity a
barevného spektra mléka s moZnosti automatické separace anomalniho mléka, coz je u konvencnich dojiren
technicky stézi dosaZitelné. Program fizeni stada vyuZiva velké mnozZstvi Udaji o dojnicich a zahrnuje i zcela
nové pristupy, které vyzaduji, aby byli zootechnici dostatecné zaskoleni a aby byli schopni veskeré informace
vyuzit ke zlepseni dil¢ich ukazateld chovu a tim alespon ¢aste¢né eliminovali zvysené vyrobni naklady. Proto
je dulezité, aby si oSetfovatelé a management uvédomili, Ze na farmach s dojicimi roboty musi zabezpecit,
aby vsSechny interakce systému ¢lovék — zvife — robot byly feSeny na nejvyssi Urovni a se vsi zodpovédnosti.
Nedostatecné zabezpeleni byt jen jednoho vztahu Casto vede krapidnimu poklesu efektivnosti celého
systému.

Velkou roli v efektivnosti vyroby mléka na farmdch s dojicimi roboty ma ptiprava vysokobfezich jalovic na
dojeni v robotech a u dojnic na dalSich laktacich pocatecni obdobi opétovného pfrivykani k dojeni v robotu.
ProtoZe je tento krok farmari podcenovan a zatim neexistuje zadna pfirucka, kterd by obsahovala ndvody a
zkuSenosti s privykanim krav k dojeni v robotu, dovolujeme si Vam predlozit ,prvni vlastovku”, kterd
obsahuje jak nasSe zkuSenosti a nové pristupy ziskané pfi reSeni projektu NAZV QH91260, tak i verejné
pfistupné poznatky firem a zkuSenosti farmarua ziskané pri navstévach jejich farem.



1. Chovani a fyziologie dojnic

Dojnice, tak jak je dnes zndme zfarem, jsou potomky jiz vyhubeného pratura (Bos primigenius) a
vysledkem dlouhodobého Slechténi zdomestikovaného tura domaciho (Bos primigenius f. taurus).
Domestikace zacala tisice let pfed naSim letopoctem. Prvni doklad o dojeni krav pochazi z obdobi
3100 pf. n. l. Dnes jiz ¢asto mluvime o vysokouzitkovych dojnicich, u kterych se uzitkovost pohybuje nad
10 000 kg mléka za rok, coz je témér 100 krat vice nez v pocatcich domestikace. Je tak trochu paradoxem nasi
doby, Ze se nasi predkové snaZili vyslechtit poslusné jedince, ktefi se podfizovali zajmUm clovéka, zatimco
dnes jsou pod tlakem ochranc( pfirody a poZadavkd na welfare akcentovany poZzadavky na rozvoj svobody a
volnosti zvifat. Kontakt zvifete s clovékem se minimalizuje, coZ je velmi ndzorné vidét ve stajich s dojicimi
roboty. | oSetfovatelé mluvi o tom, Ze nejlepsi krdva je takova, kterou neznaji, tj. ktera nemad zadné problémy,
nebo nejlepsi navstévnost robotu je tehdy, kdyZ neni ve stdji pfitomen ¢lovék. Nicméné ¢lovék bude i nadale
jedinym prvkem, ktery bude cilené ovliviiovat pfirodu a produkéni vliastnosti hospodarskych zvifat. Skot a
predevsim dojnice budou i naddle na prvnim misté jeho zajmu, protoZe produkuji mléko a maso, které jsou
zatim jeSté povazovany za zadkladni potraviny pro ¢lovéka.

Produkce mléka se fadou $lechtitelskych opatieni kazdoro¢né zvysuje - v roce 1989 predstavovala v CR
pramérna rocni uzitkovost na kravu 3 982 | a v roce 2010 jiz 6 904 | mléka. Nejvyssi mlécnou uZitkovost u nas
poskytuji plemenice holstynského skotu v prdméru 8 721 kg a dale pak plemenice ¢eského strakatého skotu
6 472 kg mléka (Kvapilik et al., 2011). Obé plemena maji u nas pocetné nejvétsi zastoupeni v poméru 59 %
resp. 39 % z celkového poctu chovanych dojnic (378 000 ks). Priimérna spotfeba mléka v mléce a mlécnych
vyrobcich na obyvatele a rok dosahla v roce 2010 Urovné 243,9 kg mléka, coZ nas vsak fadi mezi staty
s celkové nizkou spotfebou mléka.

Mléko se tvori v mlécné Zlaze, kterd se zaklada jiz v embryonalnim stadiu vyvoje plodu. Od narozeni do
obdobi pohlavni dospélosti roste mlé¢na Zlaza jenom malo. V této fazi vyvoje pribyva v mlécné Zlaze hlavné
tukovd a pojivova tkan. V puberté se vemeno zaéind rychle vyvijet. Uplny funkéni vyvoj mlééné Zlazy je
dokoncen az v pribéhu brezosti. Vlastni tvorba mléka zacina ve vemeni pod vlivem hormoni po porodu v tzv.
Zlaznaté (mlékotvorné) tkdni. Schopnost produkce mléka stoupa do 5. — 8. oteleni, kdy postupné dochazi ke
zvétSovani podilu vazivové tkané na ukor zlaznaté, coz je doprovazeno zménou tvaru vemene.

Anatomickd stavba mlécné Zlazy se projevuje ve funkénich a tvarovych vlastnostech vemene. Pro
chovatele jsou vnéjsi vlastnosti vemene velmi daleZité, a to predevsim jeho velikost, tvar, upnuti, vzdalenost
od zemé, velikost, tvar a postaveni strukd. Utvareni vemene a strukd souvisi s kvantitou i s kvalitou mlécné
produkce (Stolc et al., 1996).

U kravy je mlécna Zlaza uloZena ve stydké krajiné a je rozdélena na pravou a levou polovinu v medialni
roviné mezivemennou brazdou. Kazda polovina je rozdélena na predni a zadni étvrt. V kazdé Ctrti je
samostatna mlécnd jednotka tvorena Zlaznatou tkdni a vyvodnym systémem. VSechno mléko z jednoho
struku je produkovano Zlaznatou tkani této Ctvrti (Bouska et al., 2006).

Tvorba mléka je velmi sloZity fyziologicky proces Cinnosti mlécné Zlazy a neurohormonalniho systému.
Mléko se tvofi v Zlaznaté tkani konkrétné v sekrecnich bunkach mlécnych alveol, shromazduje se v dutinach
alveol, odtud prechazi kanalky do mlékovod(, dale do mlékojemu a na konec do struku. Na konci struku je
strukovy kanalek s hladkosvalovym svéracem, ktery zabraniuje samovolnému vytoku mléka. ObtiZznost
vydojovani mléka ze struku je ¢asto uréovana pevnosti svérace. Pokud svérac neni dostatecné pevny, mléko
ze struku v dobé mezi dojenimi odkapava. Uvolnéni svérace také vytvaii predispozici k mastitidam (zanétlm
mlécné Zlazy), které jsou obvykle vyvolany mikrobidlni infekci.

Vétsina latek obsaZenych v mléce vznika opakovanou disimilaci a asimilaci latek privadénych krvi a ¢ast
latek je z krve do mléka prevzata. Na tvorbu 1 litru mléka musi vemenem protéci asi 550 | krve.



1.1. Podnéty chovani

Veskeré chovani krav ma svoji pficinu, neboli podnét, ktery vyvolava urcitou reakci v chovani. Reakce
krdvy je primarné dana dédicnymi vlastnostmi plemene, které mohou byt i predmétem Slechténi.
Sekundarné je chovani ovliviiované vnéjsim prostfedim, ucenim a ziskdvanim zkuSenosti. Tyto poznatky by
mél ¢lovék respektovat pri jeho snaze ovliviiovat chovani krav podle svych predstav a pozadavk( vyuZivanych
technologii chovu. Fyziologie chovani pfitom vychazi z nes¢etnych interakci mezi zviretem a okolim, na které
reaguje nervova soustava a endokrinni systém. Tyto pochody jsou fyziology prozkoumdny dostatecné, ale
s prichodem novych technologii je nutné prozatimni poznatky znovu ovérovat.

2. Priprava krav k robotizovanému dojeni

Pfiprava krav k robotizovanému dojeni zacina prakticky jiz v embryondlnim stadiu, kdy plod vnima
prostfedi a chovani své matky a vytvafi si tzv. prenatalni zkusenosti. Zde mlze hrat velkou negativni roli
matkou proZity Sok a stres vyvolany urcitym faktorem. Pfi stfetu potomka s timto faktorem u néj mize dojit
k nepodminénému reflexu. Velmi dileZitym obdobim zvirat je kritické obdobi, kdy se organizmus projevuje
velkou senzitivitou (citlivosti). Je znamé, Ze stimulace v tomto obdobi vyvoje mliZze mit daleko vyznamnéjsi a
dlouhotrvajici efekt nez stimulace uplatfiovand v dospélosti. S tim souvisi i termin imprinting. Tyto poznatky
by proto mély byt uplatfiovany pfi ,vychové” telat, které budou dojeny v robotech.

2.1. Vychova telat

Zlogiky poznatkd v predchazejicim odstavci by méla byt telata chovana v podobném technologickém
systému, v jakém budou v dospélosti. Proto by mély byt dodrzeny nasledujici zasady:

e v Zzadném pripadé by telata neméla byt uvazana

e telata by si méla zvykat na technické prvky, které budou v produkénich stajich
e zplsob ustdjeni by mél byt stejny, nebo velmi podobny

e pritomnost ¢lovéka by méla byt minimalizovana a nesmi plsobit rusivé

Obr. 1 Nejmladsi telata se umistuji do individualnich box{ vnitfnich nebo venkovnich



Obr. 2 V Lipi (u €. Budé&jovic) si telata zvykaji na boxy a volné ustajeni velmi brzy

2.2. Priprava jalovic

Pro jalovice plati stejné zasady jako u telat, ale navic zde muiZe byt ve stadiu brezosti uplatnén tzv.
tréninkovy box, ktery je imitaci dojiciho robotického boxu a do kterého si jalovice chodi pro rGzné pochutiny,
kterymi mohou byt v malém mnozstvi granule jddra nebo vétsi mnozstvi nizkokalorickych granuli. Vhodné by
byly granule ze sena a napf. fepnych fizk(. Zde je duleZité, aby jalovice nebyly do tréninkového boxu
zavadény nasilim. Diky tomuto tréninku se po oteleni daleko dfive adaptuji na dojeni v dojicim robotu.
Jalovice, které v zdsadé odmitaji navstivit tréninkovy robot, mohou byt pfedem vyselektovany, ¢imz se snizi
pocet krav, které mohou pfi ndsilném zavddéni do robotu narusovat pohodu krav v produkénich sekcich.

Obr. 3 Tréninkovy box vyuzZivaji v Sousedovicich (okr. Strakonice)



Dalsi moznosti jak zvykat jalovice na dojeni v robotu je jejich umisténi do produkénich sekci, kde je
mozné vyuZit jejich pfirozené zvédavosti a s velmi mirnym doprovodem u nich lze pozitivni zkuSenost
s robotem vytvorit jesté pred otelenim. Nevyhodou tohoto feseni je snizeni vykonnosti dojiciho robotu.

Z hlediska teorie uceni se ,pozorovanim” by mélo mit pozitivni efekt usporadani staje, ve které jsou
jalovicky umistény ,pod jednou stfechou”. Toto feSeni je prakticky uskutecnitelné u novych staveb, jako
napf. na farmé pana Stanislava Bizka v Chlumecku (okr. Ceské Budé&jovice) (obr. 4).

Obr. 4 Jalovice maji na jedné strané stdje boxové loZe s matracemi a pfes krmnou chodbu mohou sledovat
kravy v produkéni sekci

3. Motivace k navstévé dojiciho robotu

3.1. PFima motivace

Za pfimou motivaci mlZeme povaZovat vSechny podnéty, které jsou fyziologicky vazany na pocity
spojené s naplnénim mlécné Zlazy mlékem a pti dojeni. Takovych podnétll je celd fada. Mezi vyznamné
podnéty patfi:

e zvySeny tlak uvnitf vemene

e zvySeny tah v Uponech vemene

e prekazeni naplnéného vemene pfi chlizi

e touha po plsobeni hormonu oxytocinu

e touha po drazdéni receptord strukd

e touha po prijemném pocitu z vyprazdnéni vemene

3.2. Neprima motivace

Nepfima motivace je takova, kterou vytvari clovék s cilem zvysit ndvstévnost robotu.



3.2.1. Motivace pomoci granuli jadra

Motivace pomoci granuli jadra nebo jiného pamisku je nejrozsifenéjsi a nejucinnéjsi nepfimou motivaci.
Aby byla tato motivace ucinna, musi byt zachovan optimalni pomér mnoiZstvi jddra podaného ve smésné
krmné davce s mnoZstvim jadra dodaného pfi dojeni. Granule jadra jsou pro kravy velkou motivaci. Najdou se
i takové krdvy, které Cekaji, az dojena krava vyjde z boxu a hned jdou do boxu vyZrat zbytky z krmitka i z
podlahy. Dokonce nékteré kravy dokdazaly pootevfit vystupni branku a stréit hlavu k dojené kravé do krmitka.
Tento problém vétSinou vyresSi Sikovny udrzbar pripevnénim vhodné zabrany. Optimalni pomér meazi
mnozstvim jadra podaného kravé v robotu k mnoZstvi jddra dodaného ve smésné krmné davce je asi 9 : 1.
Podle Hulsena (2011) je maximalni jednorazova davka jadra na dojnici v robotu 2 kg a za cely den by neméla
sezrat vice nez 6 kg koncentratu. MnoiZstvi koncentratu samoziejmé urcuje predevsim uZitkovost a stadium
laktace.

3.3. Audiostimulace

Audiostimulace je zaloZena na predpokladu, Ze si dojnice spoji zvuk, ktery slysi pfi dojeni v dojicim
robotu (napf. sypani granuli jadra) s dojenim a kdyz ho uslysi ve staji, kdyz odpociva v boxovém loZi, nebo je u
krmného stolu, vytvofi se u ni potfeba jit se podojit. Tato metoda je ve fazi experimentalniho ovérovani, ale
prvni vysledky naznacuji, Ze se audiostimulaci zméni chovani dojnice (Machalek, 2011). Experiment
provedeny ve staji v Brlohu napfiklad ukazal, Ze primérna navstévnost pokusné skupiny pfed zahajenim
experimentu byla 4,95 a u kontrolni skupiny 4,61 (obr. 5). Za dobu trvani experimentu doslo k poklesu
navstévnosti robotu u pokusné skupiny na 4,31 a u kontrolni skupiny na 3,53. SniZeni navstévnosti mlze byt
zpUsobené celou fadou faktord, ale pro vyhodnoceni vlivu zvukové stimulace je vyznamné, Ze u pokusné
skupiny doslo k poklesu o 13 %, ale u kontrolni skupiny se jednalo o pokles o 23,4 %, coZ lze povaZovat za
statisticky vyznamné (Machalek, 2012).

pred experimentem po dobu experimentu

M Pokusnd skupina M Kontrolni skupina

Obr. 5 Porovnani prdmérnych hodnot poétu navstév sledovanych skupin dojnic za den v robotu za dobu
trvani experimentu a stejné doby pfed provedenim experimentu



3.3.1. Postup nastaveni parametri audiostimulatoru

Audiostimuldtor (AUD) predstavuje hardware a software pro zvukovou stimulaci dojnic k navstévé
dojiciho robotu ve stanoveném case. Hardware AUD je umistén v masivni duralové krabicce, ktera je pevné,
ale odnimatelné ptichycena k obojku za uchem dojnice, jak je vidét na obr. 6.

Obr. 6 Umisténi audiostimuldtoru na obojku dojnic

K nastaveni audiostimulatoru slouZi vytvoreny software SSJ, ktery je nutné nainstalovat do pocitace, ve
kterém bude provadéno nastavovani. Po instalaci software se na pocitaci zobrazi okno programu, jak je
zndzornéno na obr. 7.

=
|

]

I_ 'l Fofadi | Dier v tidnu [ Cas | Zvuk|

Cloge
LED | | [Wepoutivan x| [ gazar=d |1 = Pousit |
aM | Mat alarmy Pfidat |
Spstémaovi Gas | Mastav alarmy | Odstranit |
i as [[gaz3r = Nasiavias | PLavt | Pave | pava| puavs]
Ctiden v | [Nepouzivin | Nastavdenvijchu | rect | recz | mec3 | meca |
Crpotetdng | [0 =] MNestavpoietdna | crt | Rz | ora | ore |
Chi poiet opakovani lﬁ Mastay potet opakowéni |

Chi prodievu Im Mastav prodlesu | PowerD awn |

Obr. 7 Okno programu pro nastavovani parametr( audiostimulatoru AUD



3.3.1.1. Pripojeni audiostimuldtoru (AUD) k pocitaci

Komunikaci mezi pocitacéem a AUD zprostiedkuje hardware na kabelu, kterym se na jedné strané pfipoji
pres telefonni zastréku k mikroprocesoru AUD a na druhé strané pres zastrcku RS232 k pocitaci (obr. 8).

Obr. 8 Pfipojeni audiostimulatoru pres telefonni kabel a pfevodnik k pocitaci

Pocita¢ mlZe komunikovat s audiostimulatorem po sériové lince R$232 pfimo, nebo pokud pocita¢ nema
sériovy port, pomoci kabelu, ktery ma na jedné strané zasuvku RS232 a na druhé strané zastrcku USB.
V druhém pripadé je tfeba do pocitace nahrdt ovladace, které se dodavaji vétsinou s propojovacim kabelem
RS232 — USB. Pfipojeni do USB portu pocitace (notebooku) je zndzornéno na obr. 9.

Obr. 9 Pfipojeni audiostimulatoru (AUD) k notebooku pres port USB
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Obr. 10 Detail pfipojeni audiostimuldtoru pres telefonni kabel a pfevodnik k pocitaci

Po pfipojeni audiostimulatoru je nutné v programu SSJ na panelu (obr. 7) nastavit vlevém hornim
okénku prislusny port, na ktery je audiostimulator napojen (napf. COMA4). Propojeni programu
s audiostimuldtorem je mozné zkontrolovat stisknutim tlacitka LED (¢tvrté tlacitko v levém sloupci). Pokud je
notebook propojen, rozsviti se na audiostimulatoru ¢ervena kontrolka LED. Pokud se nerozsviti, je problém
v komunikaci a je nutno postup zopakovat. Pod tladitkem LED je tlacitko S/N, které slouzi k pfecteni kodu
daného audiostimulatoru, a tim umoZznuje kontrolu pfipojeni daného AUD.

3.3.1.2 Nastaveni parametrii audiostimuldtoru (AUD)
Po pfipojeni AUD ke zdroji stejnosmérného napéti 3,6 V zasviti cervend LED ve dvou moznych reZzimech:

e nalsecpokud je systém v normalnim vychozim stavu
e na 3 sec pokud jsou hodiny v paméti vymazany (kontrola stavu hodin)

Nasledné se prehraje zvuk, ktery je nahrany v jednom ze ¢tyf soubor(l (podle propojenych pind na desce
tisténého spoje obr. 10).

Pti prehravani cervend LED dioda blika. Tato faze trva cca 12 sec.

Poté se ¢ervend LED dioda rozsviti na 30 s. Béhem této doby je moZné provadét nastavovani parametrd
AUD:

1. Nastaveni aktualniho ¢asu do hodin AUD

Nejdrive stisknutim tlacitka ,,Cti ¢as” zkontrolujeme nastaveny ¢as v procesoru. Pokud tento cas
nevyhovuje, miZeme aktualni ¢as do procesoru nastavit bud ru¢né, kdy do prislusného okénka
pomoci Sipek nastavime libovolny ¢as, nebo po stisknuti tlacitka ,systémovy ¢as” se do procesoru
prehraje aktualni Cas, ktery je v pripojeném pocitaci. Nastaveny ¢as je nutno potvrdit tlacitkem
,hastav ¢as”.

11
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. Nastaveni dne v tydnu, ve ktery se bude provadét audiostimulace

Nejdrive stisknutim tlacitka ,,¢ti den v tydnu” zkontrolujeme nastaveni dnll v tydnu, ve kterych se ma
zvukova stimulace uskutecriovat. Pokud chceme zménit nastaveny parametr, mZeme pomoci Sipek
vybrat poZadovany udaj, ktery musime potvrdit stisknutim tlacitka ,nastav den v tydnu”.

. Nastaveni poctu dni provadéni audiostimulace

Nejdrive stisknutim tlacitka ,,cti pocet dn(” zkontrolujeme nastaveni poctu dnl, ve kterych ma
probihat audiostimulace. Pokud chceme zménit nastaveny parametr, miZzeme pomoci Sipek vybrat
pozadovany Udaj, ktery musime potvrdit stisknutim tlacitka ,,nastav pocet dnd”.

. Nastaveni poc¢tu opakovani zvuku (v daném case)

Nejdfive stisknutim tlacitka ,Cti poCet opakovani” zkontrolujeme nastaveni poctu opakovani zvukd v
daném case. Pokud chceme zménit nastaveny parametr, miZzeme pomoci Sipek vybrat poZzadovany
udaj, ktery musime potvrdit stisknutim tlacitka ,nastav pocet opakovani”.

. Nastaveni prodlevy mezi opakovanymi zvuky

Nejdrive stisknutim tlacitka ,,Cti prodlevu” zkontrolujeme nastaveni délky prodlevy mezi opakovanim
zvukl v daném case. Pokud chceme zménit nastaveny parametr, mizZzeme pomoci Sipek vybrat
poZadovany udaj, ktery musime potvrdit stisknutim tlacitka , nastav prodlevu”.

. Nastaveni ¢asli pfehravani zvuk (alarm)

Nejdfive stisknutim tlaéitka ,nadist alarmy” zkontrolujeme nastaveni alarmi. Pokud chceme zménit
nastaveny parametr, stiskneme tlacitko ,nastav alarmy” a pomoci Sipek vybereme pozadovany ldaj,
ktery musime potvrdit stiskem tlacitka , pouZzit”.

. Nastaveni dni provadéni audiostimulace

NejdFive stisknutim tladitka ,nacist alarmy” zkontrolujeme nastaveni alarmi. Pokud chceme zménit
nastaveny parametr, stiskneme tlacitko ,nastav alarmy” a pomoci Sipek vybereme pozadovany udaj,
ktery musime potvrdit stisknutim tlacitka ,pouZzit”.

. Nastaveni typu zvuku audiostimulace

V nactenych alarmech zkontrolujeme ¢isla zvukd, které jsou nahrany pro prislusny alarm a pokud
chceme zvuk zménit, vybereme zvuk pomaoci Sipek. Zvoleny nahrany zvuk si mizeme prehrat
stisknutim tlacitek ,,Play 1” aZ ,,Play 4”podle toho, ktery zvuk jsme si vybrali. Vybrany zvuk potvrdime
tlacitkem ,,Pouzit”.

. Nahrani zvukl audiostimulace

a. Pomoci mikrofonu
o mikrofon pfipojime na pfislusné piny audiostimulatoru (obr. 11)
o propojka u mikroprocesoru musi byt rozpojena

o stiskneme tlacitko nahravani (pozice 1 na obr. 11) a pfehrajeme v blizkosti mikrofonu
prislusny zvuk v délce trvani asi 12 sec.
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Obr. 11 Pfipojeni mikrofonu k audiostimulatoru

b. Pfekopirovanim zvuku ve formatu mp4 z pocitace pfimo do pfislusného sektoru paméti

o vybereme si pfislusny zvuk a stisknutim tlacitka ,REC 1” az ,,REC 4” prekopirujeme zvuk z

pocitace do AUD

Po 30 sec LED dioda pohasne a cely systém prejde do reZzimu nizké spotifeby energie a ¢ekdni na spusténi
podle doby nastavené v hodinach. Pokud se pfedtim vymaze pamét, budou nastaveny spoustéci ¢asy na 5.,
13.a 21. hodinu.

Pokud chceme néjaky zvuk z paméti odstranit, protoZze neni vhodny nebo je pfili$ hlasity, mizeme tak
ucinit pomoci tlacitek ,,CLR 1” az ,CLR 4”.

3.3.1.3. Pripevnéni audiostimuldtoru na obojek

Audiostimulator se umistuje na obojek kravy v Grovni ucha, jak je vidét na obr. 12. Uchyceni je feSeno
tak, aby se nemusel obojek z krdvy sundavat. Krava se mizZe predem zafixovat v boxovém lozZi, ale pokud ma

krava k ¢lovéku divéru, mlze se audiostimulator ptipevnit na obojek i v dobé, kdy krava leZi v boxu, coZ se

Casto podafilo i nam, i kdyZ nas kravy znaly jenom kratkou dobu.

Postup je nasledovny:

pod obojek se zasune spodni Uchytny profil (pozice 1, obr. 13)

do tohoto profilu se zasune audiostimulator tak, aby reproduktor sméroval k uchu a kontrolni
LED dioda nahoru

otvory v audiostimulatoru musi byt naproti otvordm v Uchytném profilu

do otvor( postupné vkladame Srouby (pozice 2, obr. 13) a zasroubujeme je na doraz
dotazenim Sroubl se pres kosy nabéh pfitahne audiostimulator k ichytnému profilu a pevné
se zafixuje na obojku

13
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Legenda: 1- spodni Uchytny profil, 2 — Sroub, 3 — plastové viko, 4 — profil krabi¢ky audiostimulatoru, 5 — popruh obojku, 6
— fixacni Sroub

Obr. 13 Technické feseni uchyceni miniaudiosystému na obojek

4. Postup pri prvnim zavadéni do robotu

4.1. Postup doporuceny firmou Lely
(ptreklad firemniho letaku)

Pozadavky na pracovni silu na 1 robot:
e 24 hodin/den pro prvni den
¢ 1 osoba pomaha zahanét kravy do robotu
¢ 1 osoba v manipulacni mistnosti obsluhuje terminal X-link.
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Obr. 14 Pudorys stdje

1. Rozdélte stado na dvé skupiny: oblasti A a B.
2. Zacnéte dojeni krav ze sektoru B1 do B2.
Faze 1: 3. Nechejte kravy v sektoru odpocinku. Zajistéte pro tuto skupinu pfistup k boxovym lozim,
avz? ) krmnému stolu a napajedlim s pitnou vodu.
Zacatek . Y ! . (v 1x
Den 0 4. Poté, co se vsechny kravy ze sektoru B1 podoji, jsou shromazdény v sektoru B2.
5. Kravy ze sektoru A prezZerite do sektoru B1.
6. Kravy ze sektoru B2 mohou prejit do sektoru A.
7. Tento postup opakujte tfikrat za den, az do té doby, kdy do robotu za¢ne chodit az 75 % krav
@ KDYZ DO ROBOTU CHODI VIiCE NEZ 75 % KRAV BEZ POMOCI, NASLEDUJE FAZE 2
Faze 2: 1. Odstrante vSechna vrata a prepazky a vytvorte opét jedno stado.
SZE 3' 2. Ctytikrat za den zkontrolujte zpravu: ' dojeni - krdvy dlouho nedojené '.
3. Kravy, u kterych probéhlo dojeni pred vice nez 10 hodinami, doprovodte k robotu.
@ KDYZ STADO DOSAHNE NAVSTEVNOSTI 2,5 DOJENI NA KRAVU ZA DEN, NASLEDUJE FAZE 3
Faze 3: 1. Trikrat za den zkontrolujte zpravu: 'dojeni - krdvy dlouho nedojené '.
+den14 | 2. Kravy, u kterych probéhlo dojeni pred vice nez 12 hodinami, doprovodte k robotu.
@ KDYZ SE DO ROBOTU MUSI DOPROVAZET MENE NEZ 5 % KRAV, NASLEDUJE FAZE 4
Faze 4: , . P , Ly
findlni 1. Dvakrat za den zkontrolujte zpravu: ‘dojeni - krdvy dlouho nedojené .
. (l:lna n6IO 2. Krdvy, u kterych probéhlo dojeni pred vice nez 12 hodinami, doprovodte k robotu.
t den

7‘{ Zkoumejte dllezité problémy pro dobry pohyb krav jako:

* stav paznehti
* nastaveni krmeni

e vykonnost robotu

Pokud si neumite s nécim poradit, volejte servis



Denni rutinni prace

Denni produkce mléka
(TAC: Analyza/zpravy > Palubni deska > KPI Reports) (Vychdzi z programu TAC verze 3.0 D-G020.0905EN)

>« Zkoumejte indikatory dobré navstévnosti robotu (na kravu a den):
;=< e Dojeni: >2,5

e Odmitnuti: >1

e Nelspésna dojeni: <0,1

L

SJ - 2656

1

p

# Milking/Cow/Day ) 7] Total Milk Pro
3(3) 3106 (3136)

Obr. 15 Ukazatele vykonnosti robotu

Sledujte KPIS (klicové indikatory vykonu) stada kazdy den. Sedmidenni primér je uvedeny v zavorce.
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Obr. 16 — Informace o celém stadu v pribéhu laktace

Dvakrat denné zkontrolujte

1. Dlouho nedojené kravy

(TAC: Analyza/Zpravy > Zpravy > Dojeni - Dlouho nedojené kravy)
¢ Zkoumejte vSechny kravy nepodojené za poslednich 12 hodin.
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e Zkoumejte kravy s neocekavanou dojivosti vétsi nez o 15 kg (33 Ib).

Doprovodte tyto kravy k robotu.

>~~¢  Jestli musite na kazdé dojeni doprovazet vic nez 5 % krav,

’g\' zkontrolujte nastaveni krmeni a pohyb krav.

2. Neuspésné dojeni
(T4C: Analyza/Zpravy > Zpravy > Dojeni — nelspésné dojeni)
Zjistéte, pro¢ ma krava nelspésné dojeni a predejdéte jejimu opétovnému selhani.

>« Prevence neuspésnych dojeni:
‘&  Vy33i vykonnost robotu.
* Snizeni poctu bunécnych elementl a zmenseni nebezpeci mastitidy.

Failed Milkings - Count: 9

SUM 41,00

AVG 4,56 0:46 1:06
Pser Number Name Robot No Vist Date Time MK yield Faillures Falure Reason MT LF MT RF MT LR MT RR DMT LF DMT Ri
" ss Jannie 176 101 20-01-098 6:17 7,7 X Dead mik tme LF 0:01 3:16 6:47 6148 1:06 0:02
145 HIS 42 101 20-01-096:07 48 * «x Connection time 0:00 3:11 4:03 3:40 0:00 0:01
Mss Bennie 80 101 20-01-09 5:56 6,4 X Connection time 0:00 0:48 4:28 3:3% 0:00 3:48

3. Zdravi vemene

(T4C: Analyza/Zpravy > Zpravy > Dojeni - zdravi vemene)
Sledujte zdravotni stav vemene. Upozornéni na odchylky v ¢tvrtové vodivosti a barvé mléka. (SCC - méfi¢
somatickych bunék - volitelny)

e Purpurovy: Posledni dojeni kravy je neldspésné, pozor na pfedchozi dojeni.

e Cerveny: Prvni upozornéni

e Bily: Opakované upozornéni

e Zeleny: Odstranén problém z varovani u pfedchoziho dojeni.
Count : 12 i ‘w
— Milking - Udder Health

LF RF LR
Cow Robot Lac. » Last
Visit Date Time 8 Colour ' Colour o Colour

MNumber Mo Days Mik  Conductivity SCC Code Conductivity SCC - o7 Conductivity SCC =
Mi2e 102 259  28-04-09 19:50 og = [] Abnormal 77 83
122 101 254  28-04-09 10:41 88 = 72 84
M102 102 264  29.04.09 6:55 65 82 B L
a7 101 358 29-04-09 6:23 X 70 74 .:i:hnormal 71




4. Vykonnost robotu

(T4C: Analyza/Zpravy > Zpravy > Robot — vykon robotu)
Zkoumejte kazdy den doby rozdojovani a v¢éas vyménujte strukové navlecky.

4.2. Postup doporuceny v knize ,Robotické dojeni“ od J. Hulsena

Podle této prirucky (HULSEN 2011) je velmi dulleZité pfi spousténi robotického systému dojeni mit
k dispozici dostatek pracovnikll a rezervovany cas 24 hodin kazdy den. Uvedeny postup je patrné pro
spousténi jednoho robotu.

V pfipravné fazi se doporucuje:
e 1 mésic pfedem oSetfit u vSech krav paznehty
e zasusit kravy s nizsi dojivosti
e priucit se u kolegl pfi rozjezdu provozu s dojicimi roboty
e  zajistit si pomocnou pracovni silu

Vlastni uceni krav k dojeni se rozdéluje do 4 fazi:
1.faze: - rozdélit produkéni kravy do dvou skupin
- kazdou kravu ptivést do robotu a uzavfit
- odbavit nejdfive jednu skupinu a potom druhou

- pracovat 24 hodin denné

2.faze: - Castecné usmérnény pohyb krav
- 4 x za den doprovodit kravy, které nebyly podojeny déle nez 10 hodin

- potfeba pracovni sily se snizuje

3.faze:  -svobodny pohyb krav
- 3 x za den doprovodit kravy, které nebyly podojeny déle nez 12 hodin

- zaméfit se na problémové kravy

4. faze: - svobodny pohyb krav
- 2x za den doprovodit kravy, které nebyly podojeny déle nez 12 hodin

- pracuje se podle denni, tydenni a mési¢ni rutiny a bez pomoci
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