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1. uvoD

Dojici robot Astronaut je soucasti automatického dojiciho systému ktery doji, krmi a sleduje
zdravi krav. Dojici systém také kontroluje mnozstvi a kvalitu nadojeného mléka a

je-li to nutné, oddéluje nebo neoddéluje kontaminované mléko k dosazeni spravného
standardu.

Elektronickd znamka na kazdém zvifeti dovoluje systému kazdou kravu identifikovat pomoci
jednoznaé&ného C&isla nebo jména a fidici systém vede o kazdé kravé konkrétni zaznamy. Dojici
systém tyto zaznamy pouziva k Fizeni dojeni a krmeni kravy, ktera vstoupi do robotu.

Dojici systém ma ¢&tyfi hlavni ¢asti:

e Dojici robot

e MiIécnice

e Kancelar s pocitatem
e Kompresor

1.1 Dojici robot
Dojici robot identifikuje, vazi, doji a krmi jadrem kravy, které ho navstivi.
Dojici robot je instalovan ve staji nebo pfilehle ke staji a to takovym zplisobem, Ze podlaha robotu je

témér ve stejné vySce jako podlaha staje. To umoziuje kravam bezpeény a snadny pfistup do
dojiciho robotu a z robotu ven.

Dojici robot se vyrabi v pravostranné (RH) a levostranné (LH) verzi. (vizte obrdzky na stranach 1-4
a 1-5).

Dojici robot je napojen do mlé¢nice a do kancelafe s PC pomoci kabelového zlabu, ktery obsahuje
mlééné potrubi a elektrické a datové kabely. Externi vzduchovy kompresor dodava stlateny vzduch
k provozu pneumatickych systému robotu.

Dojici robot ma &tyfi hlavni ¢asti:

e  Skfin (box)

e Strojovnu

e Sestavu ramene robotu

e Ovladaci panel X-link

1.1.1 Skifi (box)

Box je misto v dojicim robotu, ve kterém krava stoji v prbéhu dojeni. Je to kovovy ram, ktery
obsahuje vstupni a vystupni branku, vazici podlahu a zasobnik na jadro.

Rameno robotu je na pravé strané (RH model) nebo na levé strané (LH model) boxu. Vstupni
a vystupni branky jsou umistény na levé (RH model) nebo pravé strané (LH model) boxu.

Podlahu boxu tvofi vazné lavka, kterd detekuje vstup kravy do dojiciho robotu. Vazna lavka
také snima polohu kravy pro dojici systém a kravu vazi, pokud je ve spravné poloze (stoji-li cela na
podlaze robotu).

Zasobnik jadra je umistén vpfedu skfiné (boxu), a obsahuje také anténu, ktera identifikuje kravu

Chybal! Styl neni definovéan. 1-1
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pro dojici systém.

1.1.2 Strojovna

Strojovna je umisténa zezadu skfiné (boxu) a obsahuje vétSinu ¢asti dojiciho, Cisticiho

a ovladaciho systému. Systém Milk 4 Use (M4Use) {mléko k dalSimu pouziti} je nainstalovan na
sténé strojovny ze strany ramene robotu. Pfistup k jednotlivym ¢astim je umoznén dvéma dvefmi,
pFistrojovymi deskami a kryty.

V prostoru strojovny jsou téz v8echny pfipojky do mlé&nice a do kancelafe s poclitaCem.

113 Rameno robotu
Rameno robotu nastavi strukové nasadce do spravné polohy pro nasazeni na struky kravy.
Rameno robotu je umisténo na skfini robotu (boxu) vpravo (RH model) nebo vievo (LH model).

Sestava ramene robotu se sklada ze tfi hlavnich ¢asti:

e Pojezdova &ast

e Rameno

e Zakladna

Pojezdova ¢ast

Pojezdova &ast spojuje pojezdovymi koly rameno s boxem a pneumaticky pist umoziuje horizontalni
pohyb ramene. Soucasné je zde umistén Fidici systém polohy ramene.

Rameno

Rameno robotu se sklada ze tfi hlavnich ¢asti:

e Horni rameno
e Zasouvaci rameno

e Dolni rameno.

Pomoci kloubového zavésu a tfi pneumatickych pistu je rameno robotu pfipevnéno k pojezdové
¢asti. TFi pneumatické pisty umoznuji souvisly pohyb celého ramene.

Teat Attachment System (TAS) {Systém pro nasazeni strukovych nasadcu na struky}, 4Effect
{pulzaéni systém} a kartaCky Cistici struky jsou umistény na dolnim ramenu.

Zakladna

Zakladna je umisténa na konci dolniho ramene. Zakladna obsahuje Teat Detection System (TDS)
{systém snimani struk(} a strukové nasadce. TDS u kravy vyhleda polohu struk a sdéli TAS
spravnou polohu pro strukové nasadce.

114 Ovladaci panel X-link
Ovladaci panel X-link je uzivatelskym rozhranim k dojicimu robotu. Zobrazuje vSechny povely
a informace nutné k provozu a k udrzbé robotu.

Ovladaci panel X-link tvofi dotykova obrazovka, ktera je pfipevnéna na pohyblivém ramenu na
pravé (RH model) nebo levé (LH model) strané boxu.

X-link je pfipojen do sité Time 4 Cows (T4C) a komunikuje s fidicim systémem
a s CRS+ {Cistici systém}.

1-2 Chybal! Styl neni definovan.
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1.2 Mlécnice

V mlécénici je umistén systém, ktery zajistuje, aby bylo mléko spravné uskladnéno.
Mléc&nice se sklada ze dvou hlavnich ¢asti:

e Uskladiovaci tank
o Cistici systém CRS+ a alarmni systém.
L]

Mlécnice také mGze obsahovat dalsi volitelné ¢asti. Je to napfiklad dvojity filtr, buffer tank a
pfedchladic.

CRS+ je pfipojeno do sité Time 4 Cows (T4C Network) a komunikuje s fidicim systémem

a s X-linkem.

1.3 Kancelar
V kancelafi je umistén osobni pocita¢ (PC), ktery kontroluje a fidi dojici systém.

PC je pfipojen k dojicimu robotu a k CRS+ umisténému v mlécnici k vytvofeni plné integrované
sité. MGze byt sou¢asné pfipojen prostfednictvim modemu k internetu.

Program pro spravu farmy Time 4 Cows (T4C), ktery je na PC nainstalovan uchovava zaznamy
o kazdé kravé a posila udaje o dojeni, krmeni a Cisténi do dojiciho robotu (X-link) a
CRS+ v mlé€nici.

1.4 Kompresor

Kompresor dodava stlaceny, Cisty a suchy vzduch do dojiciho systému. Obsahuje
kompresorovou jednotku a jimaci nadobu. Kompresor je umistén v mistnosti, kde nemrzne
a kde je Cisty vzduch.

Chybal! Styl neni definovéan.
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Legenda:

3. Vstupni/vystupni branka - 4. Rameno robotu 5. Vaha - 6.

1. Skfin (box) - 2. Krmny zasobnik

X-link - 7. Strojovna

Dojici robot Astronaut (model LH)

Chybal! Styl neni definovan.
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Legenda:
1. Skfin (box) - 2. Strojovna - 3. Vstupni/vystupni branka - 4. Vaha - 5. X-link - 6. Rameno robotu
- 7. Krmny zasobnik

Dojici robot Astronaut (model RH)

Chybal! Styl neni definovéan.
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2. BEZPECNOST

2.1 Uvod

Znacka vystrahy oznacuje dllezité bezpeénostni poznamky v navodu a na Vasem dojicim robotu
ASTRONAUT A3. Kdyz uvidite tuto znacku, budte obezietni k moznosti osobniho zranéni nebo
smrti. Drzte se instrukci bezpe&nostni poznamky.

Vystrazna znacka

2.2 Vystrazna slova
V&imnéte si pouziti vystraznych slov DANGER-NEBEZPECI, WARNING-VAROVANI a CAUTION -

UPOZORNENI v bezpeé&nostnich poznamkach (Note-Poznamka). Vystrazné slovo pouzité pro kazdou
poznamku ma nasledujici vyznam:

Signalizuje vysoce nebezpecnou situaci ktera, pokud se ji
ADANGER nevyhneme, mize mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

Udadva potencialné nebezpecénou situaci ktera, pokud se ji nevyhneme, by
AWARN | N G mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni a zahrnuje rizika vyplyvajici z
odstranéni bezpec¢nostnich casti.

Oznacuje situaci s nebezpecim lehkého télesného poranéni ¢i posSkozeni
A CAUT'O N vyrobku nebo majetku v pripadé, Ze nejsou dodrZovany pokyny.

Udava dalsi uziteénou informaci.

Note:

2.3 Bezpecnostni pokyny

VY jste odpovédni za BEZPECNY provoz a udrzbu Vaseho robotického dojiciho systému.

VY musite zajistit, abyste Vy a kdokoli, kdo bude obsluhovat, provadét udrzbu nebo bude pracovat
v dosahu dojiciho robotu, znal v8echny souvisejici BEZPECNOSTNI informace v tomto navodu.
VY jste klicem k bezpe&nosti. Dobré bezpecénostni zvyky chrani vas i vase okoli. U&irte tyto

zvyky soudasti vaseho bezpeénostniho programu. Zajistéte, aby VSICHNI ktefi se pohybuji, dé&laji

Chybal! Styl neni definovéan. 2-1
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udrzbu nebo pracuji v blizkosti dojiciho robotu, se podrobili bezpe&nostnim opatifenim. Neriskujte
zranéni nebo smrt nedodrzovanim spravnych bezpeénostnich opatfeni.

o Majitelé Astronautu A3 musi obsluhu vyskolit dfive, neZ za¢ne s dojicim robotem pracovat. Toto Skoleni se
musi minimalné jednou za rok opakovat

e Obsluha si musi pfecist, porozumét a dodrzovat vSechny bezpe€nostni a provozni pokyny
popsané v navodu

e Osoba, ktera necetla a nerozumi vSem bezpecénostnim a provoznim pokynlm, neni zplsobila
dojici robot obsluhovat

e Zafizeni jakymkoli zptisobem neupravujte. Nedovolené Upravy mohou mit viiv na funkci a nebo
bezpecnost a mohou ovlivnit Zivotnost zafizeni a zdravi osob

e Pouzivejte pouze doporucené nahradni dily a zajistéte, aby je instalovali pouze autorizovani
technici.

2.3.1 VSeobecna bezpecénost

o Prectéte si navod, abyste jeho obsahu a také vdem bezpec&nostnim znackam porozuméli
dfive, nez pfipojite napéajeci napéti k provozu, udrzbé& nebo nastaveni dojiciho robotu.

e Dojici robot mohou obsluhovat pouze vyskolené osoby.

e U dojiciho robotu musi byt k dispozici Iékarnicka umisténa na snadno pfistupném misté.

e U dojiciho robotu musi byt k dispozici hasici pfistroj umistény na snadno pfistupném misté.

e Pred spusténim dojiciho robotu nainstalujte vSechny ochranné kryty a zabrany

e Pouzivejte spravny ochranny odév a ochranné pomucky

e Pred gisténim, nebo udrzbou dojici robot VYPNETE, odpojte a zaizolujte pfivod elektfiny, vypustte
stlageny vzduch a pockejte, az se vSechny pohyblivé ¢asti zastavi

e Pamatujte na Cislo zachranné sluzby ve vasi oblasti
e V pfipadé jakychkoliv dotazu kontaktujte AGRO-partner s.r.o.
e Pravidelné se seznamujte spolu s obsluhou s bezpecnostnimi detaily (ro¢né).

2.3.2 Elektricka bezpecnost

o Privod elektrické energie miize instalovat pouze opravnény elektrikar

o Zajistéte, aby zemnéni elektrického systému a v3ech Casti dojiciho robotu splfiovalo
mistni pravidla a pfedpisy

e Zajistéte, aby pfed zapnutim pfivodniho zdroje byly vSechny elektrické vypinace v poloze
vypnuto - OFF

o |hned vymérite vSechny vadné vodi€e, vedeni, vypinace a Casti

o Nez otevrete Celni kryt pfed praci na elektrickém systému, odpojte zdroj elektfiny v hlavnim
rozvadédi.

2-2 Chybal! Styl neni definovan.
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233 Bezpeénost pfi instalaci

Robot vazi asi 1,550 kg (3410 Ib.). Pfi pfemistovani dojiciho robotu vzdy pouzivejte

spravné zvedaci zafizeni

Prectéte si a porozuméjte pokynum v pfiru¢ce Stavebni specifikace a Instalacni pfiru¢ka

K pfemisténi dojiciho robotu Ize pouZzit nosny ram na horni &asti skfiné (boxu).

Na rovné podlaze (v€etné rostove) Ize k pfesunu dojiciho robotu pouzit specialni pfepravni sadu
Dokud neni robot spravné nainstalovan neni stabilni; zajistéte, aby byl pfi pfesunu a instalaci
vzdy spravné zajistén

Zajistéte, aby byl dojici robot ve staji spravné nainstalovan

Dojici robot musi byt nainstalovan vodorovné. Je-li to potfebné, pouzijte k zajisténi
vodorovné polohy robotu podlozky

Pfed pfipojenim elektrického zdroje k dojicimu robotu zkontrolujte jeho spravné parametry
Pfivod elektrické energie musi nainstalovat pouze opravnény elektrikar

Zajistéte, aby zemnéni elektrického systému a viech €asti dojiciho robotu splfiovalo

mistni pravidla a pfedpisy.

234 Bezpecénost pfi obsluze

Pfed pfipojenim elektrického napéti k provozu, udrzbé nebo nastaveni dojiciho robotu

si preCtéte a porozumeéjte pokynim v pfislusné pfirucce a vSem bezpecnostnim znackam
Dojici robot je dovoleno obsluhovat pouze vyskolenym osobam

Pred gisté&nim, nebo udrzbou dojici robot VYPNETE, odpojte a zaizolujte pfivod elektfiny,
vypustte stlaceny vzduch a pockejte, az se vSechny pohyblivé ¢asti zastavi

Pfed spusténim dojiciho robotu nainstalujte vSechny ochranné kryty a zabrany

Chrarite si ruce, nohy, vlasy a oble€eni pfed pohybujicimi se ¢astmi

Nedovolte k dojicimu robotu vstup nepovolanym osobam, zvlasté malym détem

Pfed pfipojenim stlaéeného vzduchu do dojiciho robotu zajistéte, aby vSechny &asti byly tésné
a vS8echny hadice a spojky byly v dobrém stavu

Nevstupujte do pracovniho prostoru ramene robotu

Neblokujte rameno robotu. Rameno se pohybuje se silou, kterd vam anebo kravé muize
zpusobit zranéni

Nepomahejte dojicimu robotu, kdyZ kravé nasazuje strukové nasadce ze strany obsluzné
mistnosti

Budte vzdy na pozoru pfed neoekavanym pohybem kravy. Kravy mohou na &asti stroje
prenést velké sily

Nedivejte se pfimo do svétla laseru

Udrzujte pracovni prostfedi pokud mozno Cisté a suché

V pfipadé jakychkoliv dotazd kontaktujte AGRO-partner s.r.o.

Pravidelné se seznamuijte spolu s obsluhou s bezpe&nostnimi detaily (rocné).

Chybal! Styl neni definovéan.
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235 Bezpeénost pii udrzbé

2.4

Pfed pfipojenim elektrického napéti k provozu, udrzbé nebo nastaveni dojiciho robotu

si pfec¢téte a porozuméijte pokynim v pfislusné pfiru¢ce a vS§em bezpecnostnim znackam

Dojici robot je dovoleno obsluhovat pouze vySkolenym osobam

NeZ zaénete pracovat na dojicim robotu VYPNETE, odpojte a zaizolujte ptivod elektfiny,

vypustte stlaéeny vzduch a pockejte, az se vSechny pohyblivé ¢asti zastavi

Davejte obzvlasté pozor, pracujete-li v blizkosti nebo pfimo s vysokotlakymi vzduchovymi systémy.
Pokud je to mozné, odtlakujte systém, nez na ném zacnete pracovat.

Pfi praci na tlakovém systému pouzivejte ochranny odév a bezpecnostni bryle

Je-li udrzba hotova ujistéte se, ze jsou nainstalovany vSechny kryty a zabrany.

Bezpecnostni nalepky

241 Sdéleni na bezpeénostnich nalepkach

V této Casti naleznete vSeobecné bezpelnostni poznamky. V pfipadé potencialnich nebezpedi,
ktera vyplyvaji z nedodrzovani pokynu a postupt, jsou konkrétni bezpeénostni poznamky
v pfisludnych ¢astech tohoto navodu.

Nebezpecné chemikalie (poziti/popaleni)

Znacka Nebezpecné chemikalie (ziraviny) (kromé Kanady a USA)

AWARNING]

Znacka Nebezpecné chemikalie (Ziraviny) (Kanada a USA)

MuzZe zpusobit vazné popaleniny prsti nebo rukou.

AWARN'NG Dodrzujte vSechna platna bezpecnostni pravidla.

Vyvarujte se potfisnéni kiiZze nebo oéi ¢isticim prostFfedkem.

Pouzivejte rukavice, bezpecnostni bryle a ochranny odév.
Pokud se Cistici prostifedek dostane do oéi, ihned vyplachnéte vodou a
vyhledejte IékaFskou pomoc.

Chybal! Styl neni definovan.
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Nebezpedi urazu elektrickym proudem

Znacka Nebezpeci urazu elektrickym proudem (kromé Kanady a USA)

Znacka Nebezpedi Urazu elektrickym proudem (Kanada a USA)

Nez zacnete s udrzbou, upravou nebo opravou dojici robot vypnéte, vypnéte
AWARNING| privod elektriny na fidicim panelu a pockejte, az se vechny pohyblivé dily
zastavi. Odpojte elektfinu pomoci hlavniho elektrického vypinace.

Nebezpeci od laserovych zdroju

Prvni typ znacky Nebezpeci od laserovych zdroji (kromé Kanady a USA)

LASER LIGHT
DO NOT STARE INTO BEAM
|IEC825 (1993) class 2 and
21CFR1040 class |l laser product

MAXIMUM QUTPUT 1.6mW
PULSE DURATION 3.5ms
EMITTED WAVELENGTH 650..690mm

Druhy typ znacky Nebezpeci od laserovych zdroji (kromé Kanady a USA)

Chybal! Styl neni definovéan. 2-5
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AWARNING

Znacka Nebezpedi od laserovych zdroju (Kanada a USA)

2. tfida laseru. Laserové zareni. Nedivejte se do laserového paprsku.

4 CAUTION

Nepovolanym vstup zakazan

Znacka Nepovolanym vstup zakazan

Pouze tém osobam, které si precetly a porozumély vSem bezpecnostnim
AWARN | NG instrukcim, je dovoleno vstupovat do této oblasti.

Nebezpedi uskripnuti

Znacka Nebezpedi uskFipnuti (kromé Kanady a USA)

2-6 Chybal! Styl neni definovan.
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ACAUTION

Znacka Nebezpeci uskfipnuti (Kanada a USA)

Nebezpeci uskripnuti mezi pohybujicimi se dily.
AWARN | N G Béhem c¢innosti dojiciho robotu se vyhybejte vSem pohybujicim se ¢astem.

Omezeni tlaku

Znacka Omezeni tlaku

Ujistéte se, Ze tlak vyznaleny na nalepce neni prekracovan. PFili§ vysoky tlak mize
A CAUTIO N zpusobit zranéni osob a/nebo poSkozeni pristroje.

Nebezpecna teplota

Prvni typ znacky Nebezpecéna teplota (kromé Kanady a USA)

Druhy typ znacky Nebezpecna teplota (kromé Kanady a USA)

Chybal! Styl neni definovéan. 2-7
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ACAUTION

Znacka Nebezpecna teplota (Kanada a USA)

Nedotykejte se komponentt Cisticiho systému dokud se neochladi.

A CAUTIO N Vysoké teploty mohou zpusobit zranéni.

Pouzivejte ochranné rukavice.

242 Udrzba bezpeénostnich nalepek

Bezpecnostni nalepky na dojicim robotu Astronaut A3 ukazuji dalezité a uzitecné informace, které Vam
pomohou bezpeéné pracovat a udrzovat dojiciho robota.

Dodrzujte instrukce (vizte nize) abyste zajistili, Ze jsou v8echny nélepky na spravném misté a v dobrém stavu.

o Bezpecnostni nadlepky vzdy udrzujte v Cistoté a Citelné. Bezpecnostni znacky Cistéte mydlem a vodou.
Nepouzivejte lih, abrazivni Cistici prostfedky nebo jiné podobné prostredky, které mohou bezpecénostni
znacky poskodit.

o Nahradte bezpeénostni nalepky, které chybi nebo jsou necitelné.
o Bezpectnostni nalepky Ize zakoupit u AGRO-partner s.r.o.

243 Instalace bezpeénostnich nalepek :

1. Zajistéte, aby byl povrch pro nalepeni znacky Cisty a suchy.

2. Ujistéte se, Zze povrch pro nalepeni znacky nema teplotu nizsi nez 5°C (41°F).
3. Urcete spravné misto pro znacku dfive, nez odlepite jeji ochranny papir.

4. Odlepte kousek ochranného papiru ze zadni ¢asti znacky.

5. Dejte znaCku do spravné pozice na uréeny povrch pro nalepeni znacky a opatrné pfitisknéte kousek
odlepené lepici ¢asti zadni strany znacky na tento povrch.

6. Opatrné odlepte ochranny papir a pfilepte zbytek nalepky.

7. Propichnéte pomoci Spendliku vzniklé vzduchové kapsicky na znacce a pouzijte ochranny papir pro
uhlazeni znacky.

2.5 Nouzova Stop tlaitka

Na dojicim robotu jsou nainstalovana tfi nouzova Stop tlaitka. Jedno nouzové Stop tlacitko je pfilehlé k
ovladacimu panelu X-link, dal8i je na zadni ¢asti ramene robotu a posledni na nosniku ¢lankového nosice.

Pokud nékteré z téchto tlacitek stisknete, dojici robot okamzité pfestane pracovat a rameno robota se uz
nepohne.

2-8 Chybal! Styl neni definovan.
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Pokud stisknete nouzové Stop tlacitko, elektricky proud i vzduch stale dojici
robot zasobuji. Ujistéte se, Ze jste hned po stisknuti nouzového Stop tlacitka
vypnuli elektricky proud i pfivod vzduchu.

Nouzové stop tlacitko uvolnite otd€enim proti sméru hodinovych ruci€ek soucasné s vytahovanim tlacitka,
dokud nevyskoci. Pfed uvedenim do provozu se robot musi resetovat a znovu zkalibrovat.

Umisténi nouzovych Stop tlacitek (LH model)

Umisténi nouzovych Stop tladitek (RH model)

Chybal! Styl neni definovéan. 2-9
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3. SPECIFIKACE

3.1 Dojici robot

3141 Rozméry a hmotnost

o Vyska: 229 cm (90.16 in)
o Délka: 423 cm (166.54 in)
e Sikka:

Vysunuté rameno: cca 198 cm (77.95 in)
Zasunuté rameno: cca 180 cm (70.87 in)
e Hmotnost: cca 1,550 kg (3410 Ib.).

Odkazte se prosim na Naresy v 10. kapitole, kde najdete kompletni rozméry dojiciho robotu.

3.1.2 Obsluzny prostor

Minimalni rozméry, nezbytné pro provoz dojiciho robotu, jsou:

e Strana ke staji (pro vstupni a vystupni branku): 130 cm (51.2 in)
e Strana do obsluzného prostoru (s vytazenym ramenem): 160 cm (63 in)
e Na Zzadném konci dojiciho robotu neni potfebny dal3i prostor.

3.2 Kompresorova jednotka

3.21 Typ
e Atlas Copco SF4 P8-SD6.

3.2.2 Rozmeéry a hmotnost

e Rozméry (zahrnujici susi¢ vzduchu):
— Délka: 60 cm (23.6 in)

- Sitka: 130 cm (51.2)

— Vyska: 160 cm (63 in)

¢ Hmotnost: cca. 215 kg (474 Ib).

3.23 Vystup
e Vystupni tlak: 8 bart (112 psi)

Chybal! Styl neni definovéan.
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4, POPIS A OBSLUHA

4.1 Uvod

Tato kapitola obsahuje popis ¢asti dojiciho systému ASTRONAUT A3 a fyzickych podminek, které musi kravy
splnovat, aby mohli dojici robot navstévovat. Tato kapitola také vysvétluje, jak spolu jednotlivé ¢asti dojiciho
systému ASTRONAUT A3 spolupracuji k podojeni kravy.

Informace v této kapitole slouzi pro obsluhu dojiciho systému ASTRONAUT A3. K ziskani uplného popisu
dojiciho sytému ASTRONAUT A3 se odkazte na navod Opravna udrzba.

Obsluha dojiciho systému ASTRONAUT A3 vyuziva nasledujicich ¢asti:
e Dojici robot ASTRONAUT A3

e Osobni pocita¢ (PC) s Time for Cows (T4C) — software pro spravu farmy
o Cistici a zaznamovy systém (CRS+).

Na nasledujicim obrazku vidite pfiklad, jak jsou jednotlivé €asti spolu propojeny a vytvafi dojici systém
ASTRONAUT A3.

Chybal! Styl neni definovéan. 4-1
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Alarmni box (oddéleny nebo integrovany), 5
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= Dojici robot, 2
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1

Chybal! Styl neni definovan.
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4.2 Popis

421 Dojici robot

Dojici robot pracuje s optimalni u€innosti, jsou-li kravy podojeny nékolikrat denné. K zajisténi vyuziti plné
kapacity dojiciho robotu je robot ke zvifatim vstficny a stava se béznym objektem stada. Kravy tak budou
vstupovat do dojiciho systému samy, bez lidské pomoci.

Kazda krava ma obojek se znamkou, ktera ma jedine¢né identifikacni €islo. Dojici systém kravu rozpozna
podle tohoto identifikacniho Cisla. Je-li krava v boxu, robot zajisti, aby mohla byt podojena. Systém napfiklad
zkontroluje ¢as mezi dvéma dojenimi. Je-li tato doba pfilis kratka, vystupni branka z robotu se otevie a krava
opusti box. Kdyz je krava v boxu, je mnoho podrobnosti o kravé (pozice strukd, nadoj, vodivost, barva mléka,
¢asy dojeni) ulozeno v dojicim robotu a také odeslano do PC/T4C.

Mdaze-li byt krava podojena, probéhne dojici proces automaticky. Rameno robotu se pfesune pod kravu a
systém Cisténi struky ocisti a stimuluje struky. Pak jsou strukové nasadce dojiciho robotu automaticky
nasazeny na struky kravy. Kdyz kazda ze &tvrti skonci dojeni, jsou strukové nasadce individualné odpojeny.
Po dojeni jsou struky ostfiknuty, vystup boxu se otevie a krava opusti box. BEhem dojeni jsou také oplachnuty
a ocistény kartacky na Cisténi struk.

Dojici robot je automaticky uveden do provozu nebo mimo provoz k vycisténi dojiciho zafizeni. Cely dojici
systém az k dojicimu tanku, je vyCistén automaticky alespon tfikrat denné.

4.2.2 Oholeni vemena a zastrizeni ocasu

Nez krava poprvé vstoupi do dojiciho boxu, musi byt spodni ¢ast jejiho vemena oholena. Pfedejde se tak
pfijmu rozmazaného obrazu v sTDS. Jakmile vemeno zaroste, opét ho oholte. Pokud neni vemeno oholeno,
muZe se proces nasazovani strukovych nasadct zpomalit nebo znemoznit. V dlisledku toho se muze stat, ze
struky které nesmi byt podojeny, mohou byt také nasazeny.

Aby se pfi pfedbé&zné upravé predeslo zachyceni ocasu krav mezi Cistici kartaCky, musi byt konec ocasu
zastfizen nékolik centimetrd pod posledni ocasni kosti. Doporu¢ujeme souéasné zbyvajici chomacée na ocasu
oholit.

4.2.3 Uzivatelska rozhrani

Dojici systém ma tfi uzivatelska rozhrani:

o Displej a ovladaci tla€itka na CRS+
e Dotykovou obrazovku X-Link
e Osobni pocita¢ (PC) se software Time For Cows (T4C).

. Nékteré funkce jsou pfistupné pouze na jednom z rozhrani, dal3i funkce jsou
Note: pFistupné ze vSech rozhrani.

CRS+

CRS+ Fidi a monitoruje dojici systém. Panel s tla€itky dovoluje uzivateli davat pfikazy dojicimu systému, meénit
hodnoty a prochazet v menu CRS+ , které je zobrazeno na displeji panelu. Displej také zobrazuje zpravy a
alarmy.

Chybal! Styl neni definovéan. 4-3
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Uzivatelské rozhrani CRS+

CRS+ panel s tlacitky

TlaCitka na panelu maji tato funkce:

Alfanumericka tlacitka:

o Vlozeni telefonnich Cisel

e Vkladani jmen

e Vkladani numerickych hodnot

e VloZeni mezery (tlacitko O se stiskne na delSi dobu).

Tlacitka se Sipkami
e Zmeénit hodnoty:
- Nahoru = Zvysit hodnotu
- Dold = Snizit hodnotu.
¢ Navigace v menu:
- Nahoru = Pfesun v menu nahoru
- Dold = Pfesun v menu doli
- Vpravo = Potvrdit volbu (vstoupit hloubg&ji do menu)

- Vlevo = Presun v menu doleva (t.j. nastavit numerickou hodnotu).

e Telefonni Cisla (pouze textovy mod):
- Nahoru = Zpétna klavesa
- Doll = Vlozeni mezery.

Tla€itko ENTER

Potvrzeni voleb a vstupu.

Tlacitko ESC

K opusténi menu a k pfesunu v menu o krok vys.

Chybal! Styl neni definovan.
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Tlagitko RMO =

K vyprazdnéni mlééného tanku.

Tlacitko RESET alarmu

K resetu alarmu.

(=2} g

Tlacitko PROG

K vyméneé filtru ve dvoijitém filtru.

]

Laf e

Tladitko USER

K urceni specifického vystupniho nastaveni.
CRS+ Menu

Prochazite-li menu CRS+ vybrana volba blika. Sipka nahoru a/nebo $ipka dolu ukazuje moznost listovat
v menu. Sipka vpravo ukazuje na existenci podmenu.

Priklad menu

Nasledujici pfiklad vysvétluje menu.

+- Volba 1
| +- Pod 1
| +- Pod 2
+- Volba 2
+- Volba 3
+- Volba 4
+- Volba 5

CRS+ volbu zobrazi nasledovné:

Priklad menu
Volba 1>

Volba 2

| Volba 3

V tomto manualu neni S3ipka nahoru a $ipka dol® zobrazena, menu je rozsifeno a vSechny volby jsou
zobrazeny.

Chybal! Styl neni definovéan. 4-5
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Priklad menu
Volba 1>
Volba
Volba

Volba

g sl w N

Volba

Pokud musi uzivatel zvolit Pod 2, je v tomto ndvodu pouzito nasledujici vysvétlivky:

Priklad menu > Volba 1 > Pod 2

X-link

X-link ovlada a monitoruje dojici robot a komunikuje se software spravy farmy T4C. X-link také uklada néktera

data z historie a aktualni data o kravé. Je tak dovoleno dojicimu robotu pokracovat v €innosti, objevi-li se mezi
T4C a X-linkem komunikaéni chyba.

Dotykova obrazovka, naviga¢ni tlaCitko a dvé dalsi tlaCitka dovoluji uZivateli davat pfikazy a ménit hodnoty v
dojicim robotu. Dotykova obrazovka také zobrazuje zpravy a alarmy.

UZivatelské rozhrani s dotykovou obrazovkou ma tlaCitka rychlé volby ke snadnému ovladani nékterych
funkci. Tyto funkce jsou také na jinych mistech v menu X-linku. Jsou zde tlacitka pro:

e Proces
o Nastaveni

e Test

¢ Indikace
e Systém
e T4C

e Servis

e Vzorkovani (toto tlacitko se objevi jen kdyZ bylo spusténo vzorkovani).

Bé&hem normalniho provozu dojiciho robotu se tlacitko Proces na X-linku zméni pokazdé, kdyZ se zméni stav
dojiciho robotu. B&hem provozu dojiciho robotu se také mohou objevit vyskakovaci okna. Vyskakovaci okna
ukazuji alarmy nebo poZaduiji, aby uZivatel u€inil n&jaké rozhodnuti. Tyto vyskakovaci okna se objevi, je-li
zvoleno kterékoli tlagitko.

4-6 Chybal! Styl neni definovan.
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Dotykova obrazovka X-Link

Navigace v menu X-Linku

Pohybujete-li se v menu X-Linku, zvolena tlacitka jsou zobrazena nasledujicim zplsobem:

e Zvolené tlagitko: zobrazi se v popredi

e Zvolené poloZky menu: zméni se na modry obdélnik s textem

e Zvolena tlacitka: zobrazi se stlacena.

Vyskakovaci okna

Nasledujici tabulka pojmenovava vyskakovaci okna a popisuje jejich funkci.

Jméno

Popis

Prvni dojeni

Vstoupi-li krava do dojiciho robotu, zkontroluje systém data a jsou-li splnény
nékteré z nasledujicich podminek, generuje toto vyskakovaci okno:

e Jestlize krava navstivila dojici robot poprvé = Ano

e Jestlize je krava systému znama = Ne

e Jestlize je u kravy znamé nastaveni pro mléko = Ne

e Jestlize jsou u kravy znamé souradnice strukt = Ne

e Jestlize systém spravy T4C vyzaduje pro kravu asistenci = Ano.

Krava potiebuje dohled

KdyZ krava potiebuje dohled objevi se toto vyskakovaci okno a je generovan
alarm. Neodpovi-li obsluha do 10 minut, otevie se vystupni branka boxu a krava
je vypusténa.

Uprava krmeni

K nastaveni mnozstvi krmiva.

Chybal! Styl neni definovéan.
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Jméno Popis

Pferuseni navstévy K pferuseni navstévy kravy v boxu.

Pferuseni predbézné K pferuseni pfedbézné pfipravy vemen.
pfipravy
Pferuseni pfipojovani K preruseni pfipojovani strukovych nasadcu ke kravé.
strukovych nasadcu

Pferuseni dojeni K pferudeni dojeni kravy.

Pokragovani v dojeni K pokracovani v dojicim procesu poté, co jste ho pferusili.

ProdlouZit dojeni K prodlouZeni doby trvani dojeni.

PreruSeni nasledného |K preruseni nasledného oSetfeni vemen.

oSetfeni

Zména sméru uréeni Ke zméné sméru uréeni mléka do jiného tanku nebo odpadu nebo jiné nadoby.
mléka

Zmeéna sméru kravy neni pouzitelné

(Od)aktivovat dohled K podani zpravy T4C, Ze dohled musi byt (od)aktivovan (toto nastaveni je
uloZzeno po skonc&eni dojeni).

Vynechat Lelywash / K vynechani planovaného Lelywash nebo kratkého proplachnuti.
kratky proplach

Tlacitka X-Linku
Tlacitko Proces
Nazev tladitka: Proces

Béhem dojeni dojiciho robotu je displej u tlacitka Proces pribézné obnovovan, aby byl zobrazen souc¢asny
stav nasledujicich polozek:

e Stav boxu
Naptiklad: Cekani na dojeni.
o Stav kravy
Napfiklad: Jméno kravy, Cislo kravy a €islo visacky.
e V3Seobecny stav dojeni
Napfiklad: Pfedbézna uprava.
e Detailni stav dojeni
Napfiklad: Informace o barvé a teploté.
e Stav ureni mléka
Napfiklad: M4Use.
e Stav krmeni
Napfiklad: MnoZstvi krmiva seZraného kravou.
e Stav sméru uréeni kravy
Kam krava pljde po podojeni.

e Stav vahy
Napfiklad: Momentalni méfena hmotnost na vaze.

4-8 Chybal! Styl neni definovan.

D-HO001.0609EN



D-H001.0609EN

L EC

Stav disténi

Napfiklad: Stav lokalni

Tlacitko Nastaveni

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

ho &isténi a pouzity Cistici prostfedek.

Nazev tladitka: Nastaveni

Toto tlacitko obsahuje nastaveni systému, které muzZe obsluha a osoba provadéjici udrzbu ménit. Jsou zde
dvé podmenu:

Nastaveni
Pokrocilé nastaveni.

4 CAUTION

Obsluha nesmi ménit nastaveni v podmenu Pokrodilé nastaveni.

Podmenu Nastaveni zahrnuje:

PFijmout & trasa po dojeni

Procedura s mlékem
Krmeni

Roboticke Cisténi
Vystrahy

Displej.

Tlacitko Test

Nazev tladitka: Test

Toto tlacitko obsahuje menu k otestovani nasledujicich funkci dojiciho robotu:

Box

Krmeni

Sit

Robotické rameno
sTDS

Podtlakova pumpa
Pulzéator

Doprava mléka
Rizeni kvality mléka
Cisténi

Matefska lod=rameno
Alarm

Prislusenstvi
Prisludenstvi
Obecné.

Chybal! Styl neni definovéan.
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Tlagitko Indikace

Nazev tlacitka: Indikace

Toto tlacitko obsahuje pfehled vSech zprav a alarm(. Odkazte se na Spravu alarmu (strana 6-13).
Tlacitko Systém

Nazev tlaCitka: Systém

Toto tla€itko zobrazuje komponenty pouzité v dojicim robotu. Obsahuje také menu k zapnuti a vypnuti dojiciho
robotu.

Tlacitko T4C
Nazev tlagitka: T4C

Toto tlacitko dovoluje obsluze komunikovat se software T4C. Obsluha m{ize mimo jiné prohlizet zpravy,
obsahujici kravy, které maiji delSi ¢as mezi dojenimi a kdy bylo dojeni neuspésné.

Tlacitko Datum a ¢as

Nazev tlacitka: neni pouzito

Toto tlacitko zobrazuje momentalni ¢as a datum.
Tlaéitko Rychlé volby

Nazev tlacitka: A

Tlagitka rychlé volby dovoluji uzivateli na dojicim robotu snadnéji provést nékteré rutinni ukoly. Tlacitka rychlé
volby jsou:

Y

. U t 3 Uvedeni do provozu/mimo provoz

Toto tlacitko uvadi robot mimo provoz. Robot dokonéi probihajici €istici nebo dojici proces a pak uzavie
branky k zastaveni vstupu kravy. Planovana Cisténi jsou také pozastavena.

o
)

. Krmeni navic (jedna davka)
Toto tlacitko pfidava kravé krmeni navic. Toto tlaCitko muze byt stisknuto dfive nez krava vstoupi do boxu.
Kdyz je krava v boxu, je krmeni navic pfidavano kazdych 20 vtefin. Krmeni navic se zastavi po 20

minutach nebo dostala-li krava mnozstvi definované krmnym programem nebo kdyz obsluha stiskne
tlagitko jesté jednou.

4-10 Chybal! Styl neni definovan.
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. Vyména mlécného filtru
Toto tlacitko vede obsluhu procedurou vymény mlééného filtru.

Prehled o M4Use

Pri stisknuti tohoto tlacitka se zobrazi momentalni stav nadob s mlékem k uziti M4Use. Obsluha muize stav
nadob, jsou-li prazdné, zménit.

AL

MUTE
. Reset alarmu

Toto tlagitko vypne bzulak, ktery zni objevi-li se alarm. Alarmy se stale objevuji ve formé vyskakovacich
oken a musi byt potvrzeny obsluhou. Pokud obsluha alarmy nepotvrdi, bzu¢ak se znovu automaticky
spusti.

. ' Cisténi navic
Timto tlacitkem se spousti neplanované Hlavni Cisténi, Lely wash, Lokalni proplach, sTDS ¢isténi, Cisténi
Astri®-L, Astri®-LIN nebo Astri®-CID.

. Uzivatelské rozhrani pro aktivaci vzorkovani na X-linku

Toto tlacitko dovoluje uZivateli spustit vzorkovani. Vzorkovaci zafizeni je nutné, je-li potfeba odebrat vice
nez jeden vzorek.

—

-III

. Cisténi X-linku
Toto tlacitko znecitlivi dotykovou obrazovku na X-linku pro jeji o€isténi.

Osobni pocitac¢ se software Time for Cows

PC se software Time for Cows (T4C) je systémem spravy dojiciho systému. T4C software dovoluje uzivateli
kontrolovat data kazdé kravy a posilat pfikazy pro konkrétni kravu do dojiciho robotu. T4C software také
zobrazuje zpravy a alarmy. Vice informaci si prosim vyhledejte v UZivatelské pfiru¢ce k T4C.

Chybal! Styl neni definovéan. 4-11



L EC

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

4.2.4 Cistici systém

K produkci vysoce kvalitniho mléka je podstatny &isty a hygienicky provoz dojiciho robotu. Cisténi spousti
dojici robot automaticky v nastavenych intervalech. Cisténi se muze lisit od oplachnuti hornich &asti
strukovych nasadcut k €isténi kyselinou nebo Cisticim prostfedkem. Kdyz neni dojici robot delSi dobu pouzivan,
proplachne se systém vodou.

CRS+ ovlada cistici systém.

Po podojeni kravy, jejiz mléko je separovano, se vzdy dojici systém vyplachne vodou o teploté 40 °C (104 °F).
Miécné potrubi je tak udrzovano Cisté od zbytk( kolostrumu nebo penicilinu.

Po cisticich operacich otevie dojici robot automaticky vstupni branku a dojeni tak mize pokracovat.
Cisténi sTDS
PFi gisténi sTDS, jsou zobrazovany nasleduijici zpravy na plo$e u tlagitka [Process] v poli Cisténi v potadi:

e Na prvnim fadku:
- Stavje:'sTDS disténi’.
¢ Na druhém fadku:
- Stavje: 'sTDS proplachnuti’
e Na tfetim fadku:
- Stav je: 'Astri®-L' nebo 'Astri®-cid' nebo 'Astri®-lin'.

Lely wash

B&hem Lely wash jsou zobrazovany nasledujici zpravy na plose u tlagitka [Process] v poli Cisténi v pofadi:

e Na prvnim radku:

- Stavje: 'Lelywash'.
e Na druhém Fadku:

- Stav je: 'Milk cup proplachnuti’
e Na tfetim rfadku:

- Stav je: "Astri®-L' nebo 'Astri®-lin' nebo 'Astri®-cid'.

Strukové nasadce jsou proplachnuty a voda odvedena zafizenim na oddéleni prvniho mléka.
Lokalni proplach

Pokud plati proplach pouze pro dojici robot, objevi se nasledujici zpravy u tlaéitka [Process] v poli Cisténi:

e Na prvnim fadku:
- Stav je: ‘Kratké proplachnuti'.
¢ Na druhém fadku:
- Stav je: ‘Oplachnuti ¢isek'
- Stav je: ‘Kratké proplachnuti’
- Stav je: ‘VysuSeni potrubi na mléko'

4-12 Chybal! Styl neni definovan.
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o Na tfetim Fadku:
- Stav je: "Astri®-L" or 'Astri®>-cid' or 'Astri ®lin"..

Cisténi s &isticim prostredkem (Astri®-L) pfi teplotach vyssich nez 40 °C

A CAUTION (104 °F) mize zpusobit poskozeni zarizeni.

Horni ¢ast strukovych nasadcl je oCisténa a instalace je proplachnuta studenou nebo vlaznou vodou (a
Cisticim prostfedkem Astri®-L, je-li to nezbytné). BEhem tohoto Cisténi jsou také proplachnuty pfisavaci dirky
na strukovych nasadcich. Na konci proplachu jsou dlouhé mlé¢né hadice jedna po druhé doprazdna vysaty.
Voda je odvedena odpadnim systémem robotu.

Cisténi mlééného potrubi

Bé&hem kratkého pvropléchnutl' mlécného potrubi jsou zobrazovany nasledujici zpravy na plose u tlacitka
[Process] v poli Cisténi v poradi:
e Na prvnim fadku:
- Stav je: ‘Skupinové cisténi'
e Na druhém fadku:
- Stav je: ‘Proplachnuti ¢iSek'
- Stav je: ‘Vyfukovani potrubi na mléko doprazdna'
- Stav je: ‘Proplachnuti potrubi na mléko'
- Stav je: ‘Vyfukovani potrubi'
- Stav je: ‘VysusSeni potrubi na mléko'
e Na tfetim rfadku:
- Stav je: "Astri®-L' nebo 'Astri®-cid' nebo 'Astri®-lin'.

Kratké proplachnuti miééného potrubi je témérf identické s lokalnim proplachnutim s vyjimku toho, ze je také
proplachnuto mlé¢né potrubi.

Je-li na jedno mlé&né potrubi pfipojeno nékolik dojicich robotu, zaéne proplachovani vsech mlé¢nych potrubi
od jednotlivych robotl souc¢asné.

Priprava hlavniho €isténi

Nez muze zagit hlavni €isténi, musi byt hlavni Cisténi nevjdh’ve pfipraveno. V tomto pfipadé jsou zobrazovany
nasledujici zpravy na plose u tladitka [Process] v poli Cisténi v poradi:
e Na prvnim fadku:

- Stav je: ‘Pfiprava Astri®-lin' nebo ‘PFiprava Astri®-cid'.
e Na druhém fadku:

- Stav je: ' Proplachnuti Cisek '

- Stav je: ‘Vyprazdnovani bojleru’

- Stav je: ‘Robotické vyplachnuti'

- Stav je: ‘Vysuseni mlééného potrubi'.
e Na tfetim Ffadku:

- Stav je: 'Astri®-L' nebo 'Astri®-cid' nebo 'Astri®-lin'.

KdyZ je bojler prazdny, naplni se vodou. Tato voda se ohfeje na bod varu a robot je pak pfipraven k hlavnimu
Cisténi.

Chybal! Styl neni definovéan. 4-13
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Hlavni Cisténi
B&hem hlavniho &isténi jsou zobrazovany nasledujici zpravy na plose u tlagitka [Process] v poli Cisténi v
poradi:
e Na prvnim fadku:
- Stav je: ‘Skupinové cisténi'
¢ Na druhém fadku:
- Stav je: 'Proplachnuti ¢iSek'
- Stav je: ‘Vyfukovani potrubi na mléko doprazdna’
- Stav je: ‘Vyplachnuti'
- Stav je: ‘Hlavni Cisténi'
- Stav je: ‘Oplachnuti’
- Stav je: ‘Vyfukovani potrubi'
- Stav je: ‘VysuSeni potrubi na mléko'.
e Na tfetim fadku:

2. Stav je: 'Astri®lin' nebo 'Astri®-cid' nebo 'Astri®-lin'..

Vyplachnuti a oplachnuti je témérf identické s lokalnim proplachem s vyjimkou toho, Ze v pfipadé vyplachnuti a
oplachnuti se proplachuje i mlé&né potrubi. Hlavni Cisténi probiha Eerpanim vafici vody, ktera obsahuje Cistici
prostfedek jehoz zakladem je louh nebo kyselina (Astri®-lin nebo Astri®-cid) pres dojici instalaci a mlécné
potrubi.

Je-li k jednomu mlé€nému potrubi pfipojeno vice robotl, program Cisténi jednotlivych robotu je spustén
soucasné.

Filtry

Podle definice mistnich predpist mize mit kazdy dojici robot filtr, dvojity filtr (je-li instalovan vice nez jeden
robot) nebo mize byt Uplné bez filtru.

Je-lifiltr nainstalovan, musi byt pfed hlavnim ¢isténim vycistén (podle hygienickych regulaci EU). Zajisti se tak,
ze hlavni Cisténi neprobéhne s nainstalovanym Spinavym filirem. Smérem od filtru je nainstalovan jednocestny
ventil, ktery zabranuje vytoku mléka z mlééného potrubi pfi vyméneé filtru. Systém s vice nez jednim robotem
vzdy obsahuje vice nez jeden milécny filtr.

Dvojity filter

Pouziti systému automatického dvoijitého filtru zajisti, Ze horké Cisténi automaticky zaéne s novym filtrem.

4.2.5 Alarmni systém

Alarmy jsou indikovany:

o Zvukem
e LED diodou na panelu CRS+
e Textem na displeji X-linku.

Nékteré alarmy generu;ji telefonni hovor. Zavisi to na nastaveni na CRS+.

4-14 Chybal! Styl neni definovan.
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Alarmni systém kombinuje nasledujici funkce:

o Shromazdovani zprav aktivnich alarmu

e Oznami alarmy zvukové bzucakem, a také mluvenym vzkazem pomoci telefonu
o  Oznami alarmy viditelné na panelu s displejem

o Identifikuje priority alarma

o Resetuje alarmy

e Potvrzuje pfijeti alarmu

e Docasné potlaCuje alarmni vzkazy.

Zvukova a vizualni funkce alarmu

PFichozi alarm bude oznamen na displeji CRS+ prostfednictvim ALARMNI LED a zvukem. Existuji dva druhy
alarma:

e Trvajici alarmy
e Pulzujici alarmy.

Pulzujici alarmy pfimo generuiji telefonni hovor, trvajici alarmy generuji telefonni hovor po urcité
(programovatelné) dobé.

VSechny aktivni alarmy jsou zobrazeny na displeji CRS+.

Telefonni hovory

Pokud alarm trva po ur€itou dobu a je-li nastavena priorita, dojde k telefonnimu hovoru. Pro kazdy alarm Ize
nastavit generovani telefonniho hovoru v pfednastavené dobé (den nebo noc). Pfi kazdém telefonnim hovoru
Ize postupné vyslechnout maximalné 5 alarmu. Noc¢ni alarmy budou uzivateli pfedany béhem prechodu z
denniho rezimu na noc¢ni.

Reset alarmu

Je-li alarm resetovan, je bezprostfedné potlaen. Alarm stale existuje, ale ani bzu¢ak, ani telefonni hovor neni
aktivovan.

Alarmy mohou byt resetovany nasledujicim zplsobem:

o “Horkym” tlaitkem "RESET" na ovladacim panelu CRS+
e Telefonicky.

Objevi-li se po resetovani alarm{l novy alarm, bude bzu¢ak znovu aktivni.
Potvrzeni alarmu

Kazdy alarm na dojicim robotu musi vzit uzivatel na védomi. Pfi€ina alarmu pak musi byt odstranéna.

Chybal! Styl neni definovéan. 4-15
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Alarmy, jak jsou zobrazeny na displeji CRS+

Typ alarmu

Tlak vzduchu kratkodobé prilis nizky

KRITICKY ALARM

Boiler neni préazdny po ¢isténi

NORMALNI ALARM

Nedostatecnd teplota k cCisténi

NORMALNI ALARM

Krava (visacka <UL1>) identifikovédna, data nedostupnéa

NORMALNI ALARM

Krava (visacka <UL1>) opousti box pfed koncem navstévy

NORMALNI ALARM

Krava (visacCka <UL1>) p#ili& dlouho v boxu

NORMALNI ALARM

Nastaveni odchylky-skute&nd pozice robotického ramena (<LH1>, KRITICKY ALARM
<LH2>)

Nastaveni odchylky- skutednd troveinl podtlaku KRITICKY ALARM
Nouzové tladitko aktivovano KRITICKY ALARM

Porucha senzoru proud vzduchu <P1>

NORMALNI ALARM

Porucha komunikace poc.

NORMALNI ALARM

Porucha naplnéni bojleru

NORMALNI ALARM

Porucha mé&ni&e frekvence ml. pumpy KRITICKY ALARM
Porucha mé&nide frekvence podtlakové pumpy KRITICKY ALARM
Porucha senzoru prtatoku <P1> KRITICKY ALARM

Porucha senzoru vodivosti <P1>

NORMALNI ALARM

Kolisani hodnot <P1>

NORMALNI ALARM

Nespravné detekovano pozice Y

NORMALNI ALARM

Porucha fizeni mech. ramena (<LH1>, <LH2>)

NORMALNI ALARM

Porucha laserového systému (<LH1>, <LH2>)

NORMALNI ALARM

Porucha podtlakového systému

KRITICKY ALARM

Neni detekovan ¢istici saponat (<P1>)

NORMALNI ALARM

Zpozdéni naplnéni bojleru

NORMALNI ALARM.

Zpozdéni ohftevu vody

NORMALNI ALARM.

Zpozdéni pumpovani obsahu ml. nadoby

NORMALNI ALARM.

Zdroj napéti selhal

KRITICKY ALARM

Regadlovy shuttle je plny (&. regalu. <US1>)

NORMALNI ALARM

ICS neregistruje pocatek cCisténi

NORMALNI ALARM

PocCet néaslednych odchylek mléka

NORMALNI ALARM

Podet naslednych selhani dojeni KRITICKY ALARM
Podet naslednych selhéni identifikace KRITICKY ALARM
Podet naslednych selhdni p¥ipnuti sacich mechanismu KRITICKY ALARM

Pozice struky neni zndma

NORMALNI ALARM

Pozice struky neni urcena

NORMALNI ALARM

Chybal! Styl neni definovan.
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Alarmy, jak jsou zobrazeny na displeji CRS+ Typ alarmu
Prestavka <P1> KRITICKY ALARM
Prestavka pro podita& <Pl> NORMALNI ALARM
Prestavka pro stop poditade <P1> KRITICKY ALARM

Prestavka pro start pocéitace <P1l>

NORMALNIi ALARM

Prestédvka inicializovand uzivatelem (<US1> Sek.)

NORMALNIi ALARM

Kradva pottebuje dohled

NORMALNI ALARM

Tlak vzduchu dlouhodobé prilis nizky

KRITICKY ALARM

CRS+: Prestavka komunikace s Astronautem <US1>

KRITICKY ALARM

CRS+: Astronaut neni pfipraven k c¢isténi

NORMALNI ALARM

CRS+: Prestavka komunikace s Astronautem

NORMALNI ALARM

CRS+: Prestavka ¢isténi cistery

NORMALNI ALARM

CRS+: Prestéavka intervalu, hlavni ¢idténi

NORMALNI ALARM

Prestavka mezi zviraty

NORMALNI ALARM

Krmeni neni k dispozici ani davkovéano

NORMALNI ALARM

Porucha mé¥eni obsahu nadoby na mléko

KRITICKY ALARM

Porucha pozice trojcestného ventilu Astronaut

NORMALNI ALARM

Ci%té&ni potrubi na mléko nepotvrzeno

NORMALNI ALARM

Cisté&ni cisterny nepovoleno

NORMALNI ALARM

Prestavka MS (<P1>)

KRITICKY ALARM

Chyba pozice M4Use

NORMALNI ALARM

Regédlovy Shuttle témét plny (&.regalu <US1>)

NORMALNI ALARM

Hubble alarm

NORMALNI ALARM

Externi alarm

NORMALNI ALARM

Alarm cisterny na mléko

NORMALNI ALARM

Nezndmy alarm

NORMALNI ALARM

Porucha pozice ventilu - filtr NORMALNI ALARM
Porucha pozice ventilu - cisterna KRITICKY ALARM
Porucha pozice trojcestného ventilu CRS+ KRITICKY ALARM

Zbyva 30 minut k vyméné filtru

NORMALNIi ALARM

Prekroc¢eni doby c¢isténi

NORMALNI ALARM

Telefonni linka je obsazena

NORMALNI ALARM

Telefonni linka neni k dispozici

NORMALNI ALARM

Robot p¥ilis dlouho mimo provoz

NORMALNI ALARM

Rosny bod tlakového vzduchu je prilis vysoky

NORMALNI ALARM

Chybal! Styl neni definovéan.
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Alarmy, jak jsou zobrazeny na displeji CRS+ Typ alarmu
Vyména filtru mléka stale aktivni NORMALNI ALARM
TS: Chyba pozice M4Use NORMALNi ALARM
Porucha komunikace s T4C NORMALNi ALARM
Selhani vymény dat T4C NORMALNi ALARM
Vsechny nadoby M4Use plné NORMALNI ALARM
Cisténi cisterny nezadalo NORMALNI ALARM
Buffertank je plny NORMALNi ALARM
MOC-C: Selhalo napajeni 12V NORMALNI{ ALARM.
MOC-C: &asovy limit plnéni &inidla vyprgel NORMALNI ALARM.
MOC-C: aktualni odchylka ventilil/Gerpadel je vice ne? 50% NORMALNI ALARM.
MQC-C: vzorkova& neodpovidd procesoru NORMALNI{ ALARM.
Chyba v komunikaci MQC-C NORMALNi ALARM.
Uzivatelska prestavka NORMALNi ALARM.
CRS+. Elektricka porucha NORMALNi ALARM.
Alarm tanku ml. (kriticky) KRITICKY ALARM.
Ochrana pfep&ti vyZaduje vymé&nu NORMALNI ALARM.
Kritické alarmy generuiji telefonicky hovor vzdy, b&hem dne i b&hem noci. Toto
Note: nastaveni nelze zménit. NORMALNI ALARMY jsou programovatelné.

Cesta v menu k alarmnimu systému

Na CRS+:

Hlavni menu > Alarmni systém

Alarmni systém
Seznam aktivnich alarmt
Historie alarmt

Vymazat alarmni listinu

Ignorovat alarmy dals$ih 60 min.

Duty counter

Alarm Duty Counter

Na CRS+:

Hlavni menu > Alarmni systém > Duty counter

4-18 Chybal! Styl neni definovan.
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Mean time/milking 7 days : hh:mm
Mean time/milking today : hh:mm
Time since Service 09/12/05 g 0
Time since 09/12/05 g 0

Note:

V tabulce je zobrazen pfiklad.

Zobrazeni aktivnich alarmu

Na CRS+:

Hlavni menu >

Alarmni systém > Seznam aktivnich alarmt

12/22
12/22
12/22
12/21

13:
12:
11:
13:

45
45
33
45

Hubble alarm
Cas &isté&ni prekrocden
Mléény tank alarm

Chyba plnéni bojleru

11/14

22:

45

Chyba pozice ventilu filtru

Note:

Historie alarmu

V tabulce je zobrazen pfiklad.

VSechny alarmy a telefonicka volani jsou ulozena v CRS+.

Na CRS+:

Hlavni menu > Alarmni systém > Historie alarmt

01/30 CRS+ Telefonni linka neni dostupnéa

12/24 CRS+ Externi alarm

Note:

Rozsah: 0 ... 30. Poslednich 30 alarmu je ulozeno. Jakmile se objevi alarm 31, je nejstarSi alarm (0) ze

V tabulce je zobrazen pfiklad.

seznamu odstranén.

Chybal! Styl neni definovéan.
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5. INSTALACE

V tomto navodu nejsou k instalaci zadné informace.

Chybal! Styl neni definovéan.
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NAVOD K OBSLUZE

Spusténi systému

1. Zvolte tabulku [Systém].

2. 'V poli Obsluha robotu vyberte [Start].

3. Vyckejte maximalné 10 sekund, poté se ujistéte, Ze:

1.

2.

objevi se nasledujici vyskakovaci okna:

Vyberte zplisob spusténi
Kalibrace ramena robotu.

Stav komponentt BS, ICS, MMS, MQC, MS, RCS, TAS a TS je Vychozi.

4. Pokud se vyskakovaci okna objevi a zarover je spravny stav komponentu, kalibrujte rameno robotu.
Odkazte se na Kalibrace ramena robotu (kapitola 6-2).

5. Pokud se vyskakovaci okna neobjevi nebo neni spravny stav komponentu:

1.

Zvolte:

[Vypnuti]
[Reset vSechno].

Vyckejte 10 sekund a ujistéte se, Ze stav komponentu BS, ICS, MMS, MQC, MS, RCS, TAS a TS je
Vychozi.

Pokud stav i jen jednoho komponentu neni Vychozi, znovu zvolte [Reset vSechno].
Pokud je stav vech komponentt BS, ICS, MMS, MQC, MS, RCS, TAS a TS Vychozi, zvolte [Start).

Pokud se objevi vyskakovaci okno, zkalibrujte rameno robotu. Odkazte se na Kalibrace ramena robotu
(kapitola 6-2).

Chybal! Styl neni definovéan. 6-1
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Kalibrace ramena robotu

Vyberte vyskakovaci okno: Kalibrace ramena robotu.

Rameno robotu se pohne nahoru, ven z robotu, znovu nahoru a poté dopfedu , vZzdy az do maximalni

Pokud se vSechny pisty pfesunou do maximalnich poloh, zvolte [PFijmout] a ujistéte se, Ze rameno

Pokud se v&echny pisty nepfesunou do jejich maximalnich poloh, zvolte [Stop] a opakujte kroky 2 az 4.

2. Zvolte [Start].
3. Ujistéte se, zda:
[ ]
polohy pistu.
e Rameno robotu zastavi v nejzaz8i pozici vpfedu.
4,
robotu zajede do vychozi polohy.
5.
6-2

Chybal! Styl neni definovan.
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6.3 Spusténi dojiciho robotu

—_

Zvolte vyskakovaci okno Zvolte zptsob spusténi.

2. Zvolte jeden z nasledujicich modu:

- [Normalni]
- [Kratky proplach]
- [Prazdny boiler].

3. Stisknéte [OK].

4. Uijistéte se, ze vSechny komponenty maji status V provozu.

Chybal! Styl neni definovéan.
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Uvedeni dojiciho robotu do provozu

Vyberte tabulku [Proces].

Pokud je zde text Mimo provoz:

4.

Pokud se tla¢itko zméni na

Pokud se tlaitko zméni pouze na

R

zvolte U t = a poté se ujistéte, Ze se tlagitko zméni na

Pokracujte krokem 3.

Pokud je zde text Probiha cisténi :

1.

2.

Podivejte se na CRS+ a zjistéte, zda je CRS+ v provozu.

Pokud bézi proces CRS+ , poc¢kejte, dokud neni proces dokonc¢en, poté pokracujte kroky 1 a 2.

Pokud proces CRS+ neprobiha, stisknéte [ENTER].
Vyberte: Cistici systém > Provoz skupiny > Ano.
Stisknéte [ENTER].

Pokracujte kroky 1 az 3.

Uvedeni dojiciho robotu mimo provoz

Dojici robot je mozné uvést mimo provoz pomoci X-linku (kapitola 6-5) nebo CRS+ (kapitola 6-5).

6-4

Chybal! Styl neni definovan.
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6.5.1 Uvedeni dojiciho robotu mimo provoz (X-link)
Pokud je dojici robot v provozu:

1. Zvolte:

2.Ujistéte se, Ze se tlaCitko zméni na [
provoz.

Pokud je dojici robot uvadén do provozu:

1. Zvolte:

2. Ujistéte se, Ze se tlaCitko zméni na [ U t ]- Nyni je dojici robot mimo provoz.

6.5.2 Uvedeni dojiciho robotu mimo provoz (CRS+)
1. Stisknéte [ENTER].

2. Zvolte: ¢istici systém > Provoz skupiny > Ano.

3. Stisknéte [ENTER].

6.6 Krmivo navic

6.6.1 Aktivovat krmivo navic
Na X-Link:

1. Zvolte:

], dojici robot je pak mimo

Chybal! Styl neni definovéan.
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2. Tlagitko se zméni na [

3. Pokud je zjisténa nova dojnice nebo je podano 10 porci, tladitko se zméni na [

krmiva navic je zastaveno.

6.6.2 Vypnout krmivo navic
Na X-Link:
1. Vybrat:

- 17

2. Tlacgitko se zméni na [

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

] a dojici robot pfida krmivo navic kazdych 20 sekund.

] a podavani krmiva navic se zastavi.

6-6
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Chybal! Styl neni definovan.
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6.7 Vyprazdnéni nadob s mlékem pro upotiebeni - M4Use
Na X-Link:
1. Zvolte:

- [*]

- 1

2. Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici védra jsou volna / v pouZivani:

3. Pokud je néjaka informace v fadcich 1, 2, 3 a 4, a vSechny nadoby M4Use jsou prazdné, zvolte
[Vyprazdnit vse].

4. Pokud je néjaka informace v jednom nebo vice fadcich 1, 2, 3, nebo 4, a nadoba pod pfislusnym vystupem
M4Use je prazdna, vyberte [Vyprazdnit].

5. Stisknéte [Zavrit].

Chybal! Styl neni definovéan. 6-7
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Ujistéte se, Ze hadice od cisterny s mlékem je pfipojena k mlé€nému tanku.

- Hlavni menu > Nastaveni > Nastaveni c¢isticiho systému > Konfigurace mlécného tanku.

Pokud je konfigurace systému 1 tank man. start,1 tank buffer nadoba Boetech, Nnebo 1 tank

-  Hlavni menu > Cistici systém > Oteviit ventil tanku na mléko > Oteviit.

- Hlavni menu > Cistici systém > Otev¥it ventil tanku na mléko > Zav¥it.

Pokud je konfigurace systému 1 tank auto start, odkaZzte se na dokumentaci dodanou se systémem.

6.8 Vyprazdnéni tanku na mléko
1.
2. Na CRS+ zvolte:
3. Zjistétete konfiguraci systému.
4.
buffertank):
_—
e L/ o i—y.
1. Stisknéte -
2. Pokud dioda nalevo od tlagitka sviti zelené, zvolte:
3. Stisknéte [Enter].
4. Kdyz je tank prazdny, odpojte hadici od tanku na miléko.
5. Vycistéte mlécny tank.
6. Zvolte:
7. Stisknéte [Enter].
—
e l/ 0 h—y.
8. Zvolte -
5.
6-8

Chybal! Styl neni definovan.
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6.9 Odbér vzorku

6.9.1 Priprava

1. Zvolte:
- [M]
- [<]

- 1

2. Otevie se nova tabulka [Vzorkovani].
3. V poli Vzorkovaci zafizeni, PouZzit shuttle, zvolte [Ano].
4. Vyberte [DalSi].

5. Pokud se obrazovka zméni na Nyni pripojit transport, po ukoncéeni stisknout tlacitko next, zvolte
[Otevieno] v poli Ventil vzorkovani.

6. Vedte hadicku (4) skrz otvor (5) jednotky pro odbér vzorku.
7. Pripojte hadi¢ku (4) ke koncovce (3).
8. Zvolte [Zavfit].
9. Vyjméte ucpavku (2) z kolena (1).
10. Zasurite koncovku (3) s hadickou (4) do otvoru v koleni (1).
11. Zvolte [DalSi].
12. Ujistéte se, ze v poli Aktualni ¢islo regalu je spravna hodnota.
13. Pokud je to nutné:

1. Zvolte [Zménal].

2. Zvolte na klavesnici spravnou hodnotu.

3. Zvolte [Enter].

14. Ujistéte se, Ze hodnoty v polich Start pozice (pozice 1Zi¢ky)(Cislo lahve) a Koncova pozice (pozice
1Zi¢ky)(Cislo lahve) jsou spravné.

15. Pokud je to nutné:
1. Zvolte [Zménal].

2. Zvolte spravnou hodnotu na pocitadle

Chybal! Styl neni definovéan.
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3. Vyberte [Enter].

16. Ujistéte se, Ze hodnota v poli Poéet prédzdnych lahvi pro alarm je spravna.

17. Pokud je to nutné:

1. Zvolte [Zménal].

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

2. Zvolte spravnou hodnotu na klavesnici.

3. Vyberte [Enter].

18. Ujistéte se, Ze hodnota v poli Vzorkovaci parametry, Doba plnéni vzorkovaci lahve je spravna.

19. Pokud je to nutné:

1. Zvolte [Zménal].

2. Zvolte spravnou hodnotu na pocitadle

3. Vyberte [Enter].

20. Zvolte [DalSi].

21. Pokud se obrazovka zméni na Shuttle v provozu, Kravy nejsou oznaceny pro vzorkovani, zvolte [Oznadcit
v8echny kravy] v poli Krava-aktivace a [OK] .

22. Spustte odbér vzorkl v programu T4C (odkazte se na manual pro T4C).

Jednotka pro odbér vzorkl

6-10

Chybal! Styl neni definovan.
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6.9.2 Vyména zasuvky se vzorky

Na X-Linku:

1. Zvolte tabulku [Vzorkovani].

2. Vyberte Zména stojanu v poli Probiha.

3. Pokud se obrazovka zméni na Regal, Aktualni &islo regalu:
1. Zvolte [Zménal].
2. Zvolte spravnou hodnotu na klavesnici
3. Vyberte [Enter].

4. Stisknéte [OK].

6.9.3 Ukonéeni odbéru vzorku

1. UkoncCete odbér vzorkl v programu T4C (odkazte se na manual pro T4C).
2. Zvolte tabulku [Vzorkovani].

3. Vyberte [Vypnout vzorkovani].

4. Pokud se objevi vyskakovaci okno Potvrdit stop vzorkovani, zvolte [Stop] .

5. Pokud se obrazovka zméni na Kravy nejsou oznaceny pro vzorkovani Nyni odpajit shuttle, jakmile budete
pripraveni, zmacknéte tlacitko zavrit, zvolte [ZavF¥it] v poli Ventil vzorkovani.

6. Odpojte koncovku (3) a poté hadicku (4) z kolena (1).
7. Nasadte zpét ucpavku (2) do otvoru v koleni (1).

8. Sejméte koncovku (3) z hadiCky (4).

9. Odpojte hadicku (4) z jednotky pro odbér vzorka.

10. V poli Ventil vzorkovani, vyberte:

- [Otevieno]
- [Zaviit).

11. Ujistéte se, Ze tabulka [Vzorkovani] zmizi.

Chybal! Styl neni definovéan. 6-11
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Jednotka pro odbér vzorku

6-12
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6.10 Sprava alarmi

6.10.1 Vymazani aktivnich alarmt
Na CRS+:

1. Vyberte:

- Hlavni menu 2 Alarmni systém > Vymazat alarmni listinu

- Ano.

2. Stisknéte [ENTER].

. Pokud je pfi€ina alarmu odstranéna, resetovani alarmu na dojicim robotu zaroveri
Note. vymaze alarm na CRS+.
Pokud alarm nebyl na dojicim robotu potvrzen, objevi se na CRS+ znovu.

6.10.2 Zruseni aktivnich alarmt
Na CRS+:

1. Vyberte:

- Hlavni menu > Alarmni systém > Ignorovat alarmy dalSich 60 min.

- Ano.

2. Stisknéte [ENTER].

Chybal! Styl neni definovéan. 6-13
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6.11 Cistici systém

6.11.1 X-link
Spusténi hlavniho ¢isténi pomoci X-linku
1. Zvolte:

- [*]

- [<]

/ 1.

33

-

2. Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury ¢isténi je mozno inicializovat ruéné.

3. V poli Cist. skupiny, zvolte:

- [Automatika]
- [OK].

Spusténi hlavniho ¢isténi Astri®-LIN pomoci X-linku
1. Zvolte:

- [

- [<]

2. Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury cisténi je mozno inicializovat ru¢né.

3. V poli Cist. skupiny, zvolte:

- [Astri®-lin]
- [OK].

6-14

Chybal! Styl neni definovan.
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Pozadavek hlavniho ¢isténi s Astri®-CID pomoci X-linku

1.

2. Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury &isténi je mozno inicializovat rucné.

Zvolte:
- [*]
- [<]

)

- 1

3. V poli Cist. skupiny, zvolte:

- [Astri®-cid]
- [OK].

Vyplachnuti mlééného potrubi pomoci X-linku

1.

Zvolte:
- [M]
- [<]

/ 1

33

-

Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury ¢isténi je mozno inicializovat ru¢né.

V poli Skupina, zvolte:

- [Vyplachnuti]
- [OK].

Spusténi Lokalniho vyplachnuti pomoci X-linku

1.

Zvolte:
- [
- [<]

Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury ¢isténi je mozno inicializovat ru¢né.

V poli Mistni, zvolte:

Chybal! Styl neni definovéan.
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- [Lokalni proplach]
- [OK].

Spusténi Lelywash pomoci X-linku
1. Zvolte:

- [*]

- [<]

7

- 1

2. Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury ¢isténi je mozno inicializovat ruéné.

3. V poli Mistni, zvolte:

- [Lelywash]
- [OK].

Spusténi €isténi sTDS pomoci X-linku
1. Zvolte:

- [

- [<]

2. Objevi se vyskakovaci okno s textem Nasledujici procedury cisténi je mozno inicializovat ru¢né.

3. V poli Mistni, zvolte:
- [sTDS cisténi]
- [OK].

Zastaveni vyplachovani

1. Zvolte tabulku [Proces].

2.V poli Cisténi, zvolte [Zrusit proplach].

6.11.2 CRS+
Spusténi hlavniho ¢isténi automaticky pomoci CRS+

1. Vyberte:

6-16

Chybal! Styl neni definovan.
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-  Hlavni menu > Cistici systém > Start hlavniho &isténi

- Ano.

2. Stisknéte [Enter].
Spusténi Astri®-LIN hlavniho ¢isténi pomoci CRS+

1. Vyberte:

- Hlavni menu > Cistici systém > Start hlavniho &i&té&ni louh

- Ano.

2. Stisknéte [Enter].
Spusténi Astri®-CID hlavniho ¢isténi pomoci CRS+

1. Vyberte:

- Hlavni menu > Cistici systém > Start hlavniho &isté&ni kyselina

- Ano.

2. Stisknéte [Enter].
Spusténi vyplachnuti mlééného potrubi

1. Vyberte:

- Hlavni menu > Cistici systém > Vyplachnuti mlé&ného potrubi

- Ano.

2. Stisknéte [Enter].
Vyprazdnéni mlééného potrubi pomoci CRS+

1. Vyberte:

- Hlavni menu > Cistici systém > Vyprazdnit mlé&né potrubi

- Ano.

2. Stisknéte [Enter].

Chybal! Styl neni definovéan.
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6.12 Dojeni

6.12.1 Prvni dojeni

Pokud dojnice vstupuje do boxu poprvé, nezna systém zadné souradnice polohy

Note: struka.

1. Pokud jde dojnice do boxu a je rozpoznana, a objevi se vyskakovaci okno s textem Krava potrebuje
dohled, zvolte [OK].

2. Pokud se objevi vyskakovaci okno Zmérite a potvrdte nasledujici nastaveni pro pokracovani v dojeni,
ujistéte se, ze:
- Nastaveni Dojit a Nedojit jsou pro kazdou ¢tvrtinu vemene spravné.

- Nastaveni Deviant Teats (Nestandardni poloha strukd) je spravné.

3. Pokud je to nezbytné, upravte nastaveni a poté stisknéte [OK].
4. Zvolte [PFisun].
5. Stisknéte tladitka podle nasledujiciho popisu:

6. Vyberte:

- [zluta] sipka pro pohyb ramene robotu 0 25 mm smérem k hlavé nebo k ocasu dojnice

- [zluta dvojita] sipka pro pohyb ramene robotu 0 100 mm smérem k hlavé nebo k ocasu dojnice
- [zelend] Sipka pro pohyb ramene robotu o 25 mm ven z boxu

- [zelena dvojitd] Sipka pro pohyb ramene robotu o0 50 mm ven z boxu

- [€ervend] Sipka pro pohyb ramene robotu o 25 mm dovnitf boxu

- [€ervena dvojita] Sipka pro pohyb ramene robotu o 50 mm dovniti boxu

- [modra] Sipka pro pohyb ramene robotu o 10 mm nahoru nebo dol

- [modra dvojitd] sipka pro pohyb ramene robotu o 25 mm nahoru nebo dold

7. Pokud jsou zadni strukové nasadce ve spravné pozici, zvolte [Start pFipojeni].

6-18 Chybal! Styl neni definovan.
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6.12.2 Pferuseni navstévy
1. Zvolte tabulku [Proces].

2. V poli Pribéh, vyberte [PFeruseni navstévy].

3. Pokud se objevi vyskakovaci okno Potvrdte preruseni navstévy obsluhou:

1.V poli Navstéva zvolte [Selhani] nebo [Uspésna.
2. 'V poli Navstéva bude zvolte [Stop].
6.12.3 Preruseni predbézné upravy

1. Zvolte tabulku [Proces].

2. V poli Systém pripojeni zvolte [PFeruseni predbézné upravy].

3. Pokud se objevi vyskakovaci okno Potvrdte pferuseni navstévy obsluhou zvolte [Stop].

6.12.4 Opétovné nasazeni strukovych nasadct
1. Zvolte tabulku [Proces].

2. V poli Systém pripojeni zvolte [Znovu pripojit strukové nasadce].

3. Pokud se objevi vyskakovaci okno Potvrdte preruseni navstévy obsluhou zvolte [Ano].

4. Vyberte:

- [zluta] sipka pro pohyb ramene robotu 0 25 mm smérem k hlavé nebo k ocasu dojnice

- [2luta dvojita] Sipka pro pohyb ramene robotu 0 100 mm smérem k hlavé nebo k ocasu dojnice

- [zelenad] Sipka pro pohyb ramene robotu 0 25 mm ven z boxu

- [zelena dvojitd] Sipka pro pohyb ramene robotu o 50 mm ven z boxu

- [Cervend] Sipka pro pohyb ramene robotu o 25 mm dovnitf boxu

- [Gervena dvojita] sipka pro pohyb ramene robotu 0 50 mm dovniti boxu

- [modrad] Sipka pro pohyb ramene robotu o 10 mm nahoru nebo dol

- [modra dvojitd] sipka pro pohyb ramene robotu o 25 mm nahoru nebo dold

5. Pokud jsou zadni strukové nasadce ve spravné pozici, zvolte [Start pFipojeni].

Chybal! Styl neni definovéan.
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6.12.5 Prodlouzeni dojeni
1. Zvolte tabulku [Proces].
2. V poli Dojeni zvolte [Prodlouzeni dojeni].

3. Pokud se objevi vyskakovaci okno, zvolte [Prodlouzeni 5 min].

6.12.6 Preruseni nasledného osetreni
1. Zvolte tabulku [Proces].

2. V poli Systém pripojeni zvolte [PFeruseni nasledného oSetreni].

3. Pokud se objevi vyskakovaci okno Potvrdte pferuSeni obsluhou zvolte
[Stop].

6-20
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7. PREVENTIVNiI UDRZBA

71 Plan preventivni udrzby

Nasledujici tabulka ukazuje plan preventivni udrzby pro dojici robot ASTRONAUT A3. Preventivni udrzba
musi rovnéz splhovat platné mistni pfedpisy.

Cetnost ukoll specifikovanych v nasledujici tabulce je minimalni doporuéena

Note: éetnost.

Ukoly Cetnost

Hodin | Den | Tyden | Mésic |Rok |Hodinyv |Dojeni
provozu

Kontrola alarmi (strana 7-11) 8

Kontrola seznamu Upozornéni 8
dojiciho robotu (kapitola 7-16)

Vymeéna filtru v jednoduchém fitru 8
(kapitola 7-23)

Vymeéna filtru ve dvojitém filtru 8-15
(kapitola 7-25)

Odisténi sklicka sTDS (kapitola 7-5) 12

Odisténi dotykové obrazovky X-linku 1
(kapitola 7-6)

Vydcisténi pfisavacich direk (kapitola 1
7-2)

Ocisténi ramena robotu a boxu 1
(kapitola 7-4)

Ocisténi vnéjsi ¢asti strukovych 1
nasadcl (kapitola 7-3)

Kontrola Cisticich kartacka (kapitola 1
7-12)

Kontrola mlééné a pulzaéni dvojhadice 1
(kapitola 7-15)

Kontrola mnozstvi Astri®-UC (kapitola 1
7-18)

Kontrola mnoZstvi Astri®-CID (page 1
7-17)

Kontrola mnoZstvi Astri®-LIN (page 1
7-18)

Chybal! Styl neni definovéan.
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oholeni vemena a ustfizeni ocasu
(kapitola 4-3)

Ukoly Cetnost
Hodin | Den | Tyden | Mésic | Rok Hodiny v | Dojeni
provozu
Kontrola mnozstvi Astri®-L (page 1
7-18)
Kontrola koncentrace Astri®-L 1
(kapitola 7-22)
Kontrola navle¢ek strukovych nasadct 1
(kapitola 7-19)
Vyména navlecek strukovych nasadcu 8-10 silikon 10.000
(kapitola 7-26) ory 2500
Mé&feni teploty vody horkého Cisténi 1
(kapitola 7-21)
Kontrola kompresoru a susi¢e vzduchu 1
(kapitola 7-10)
Kontrola uniku vzduchu u kompresoru 3 2.000
(kapitola 7-10)
Vycisténi vyvévy (kapitola 7-7) 6
Kontrola mnozstvi oleje ve vyvévé 2.000
(kapitola 7-20)
Kontrola nasypky krmiva (kapitola 1
7-13)
Test proudového chranice 1
(kapitola 9-1)
Zastfizeni ocasu krav asi 3 cm (1.2 in) 3
pod ocasni kosti (kapitola 4-3)
Oholeni vemena (kapitola 4-3). Vizte 3

7-2

Chybal! Styl neni definovan.
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7.2 Cisténi prisavacich direk
1. Pomoci X-linku vypnéte dojici robot z provozu (kapitola 6-5).
2. Posunite rameno robotu do servisni polohy.

3. Pomaoci jehly (pen-tuzka s dratkem misto tuhy) na pfisavaci dirky vycCistéte pfisavaci dirky (1) ve
strukovych nasadcich.

4. Zapnéte dojici robot pomoci X-linku (kapitola 6-3).

5. Spustte Lokalni proplach (X-link) (kapitola 6-15).

Prisavaci dirka

Chybal! Styl neni definovéan.
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7.3 Cisténi vnéjsich &asti strukovych nasadcu

A CAUT'ON znicit strukové nasadce.

1. Pomoci X-linku uvedte dojici robot mimo provoz (kapitola 6-5).

2. Posunte rameno robotu do servisni polohy.

K ocistovani strukovych nasadcut nepouzivejte vysokotlaké cistice. Mohli byste tim

3. Kocisténi vnéjSich Casti strukovych nasadcu pouzijte kbelik vody a karta¢ nebo hadici s pomalu tekouci

vodou.
4. Zapnéte dojici robot pomoci X-linku (kapitola 6-3).

5. Spustte Lokalni proplach (X-link) (kapitola 6-15).

Chybal! Styl neni definovan.
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7.4 Cisténi ramena robotu a boxu

A CAUTION| obsahuje mnoho elektronickych asti. Viysokotlaky cistic miiZe tyto soucastky
ponicit.

1. Pomoci X-linku uvedte dojici robot mimo provoz (kapitola 6-5).

Pred zapocetim udrzby robotu pockejte, az se rameno robotu zastavi v

AWARN I N G servisni pozici.

2. Zvolte:

- Tabulku [Test]

- [Robotické rameno]

- [Servis-3]

- [Pohni robotickym ramenem)].

3. PocCkejte, az se rameno robotu zastavi v servisni pozici.
4. K ocisténi ramene robotu a boxu pouzijte kbelik vody a kartd€ nebo hadici s pomalu tekouci vodou.
5. Zapnéte dojici robot pomoci X-linku (kapitola 6-3).

6. Spustte lokalni proplach (X-link) (kapitola 6-15).

NepouZivejte vysokotlaké cistiCe pri CiSténi ramena robotu a boxu. Rameno robotu

Chybal! Styl neni definovéan.
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7.5 Cisténi sklicka sTDS
1. Pomoci X-linku uvedte dojici robot mimo provoz (kapitola 6-5).

2. Posunite rameno robotu do servisni polohy.

& CAUTION| poniceni skiicka sTDS.

3. Kodcisténi sklicka sTDS pouzijte vihky hadfik s malym mnozstvim Astri®-TDS.

4. Zapnéte dojici robot pomoci X-linku (kapitola 6-3).

Sklicko sTDS ¢istéte pomoci Astri®-TDS. PouZiti jinych prostfedkt mize zpusobit

7-6

Chybal! Styl neni definovan.
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Cisténi dotykové obrazovky X-linku
Vyberte:
- [*]
- [<]

4

Dotykovou obrazovku X-linku €istéte pomoci mékké latky, nepoustéjici chlupy, zvihéené teplou vodou.

Stisknéte jedno ze tfi ernych tlagitek na X-linku pod dotykovou obrazovkou, tim obrazovku odblokujete.

Chybal! Styl neni definovéan. 7-7
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7.7 Cisténi vyvévy

Béhem provozu mize teplota povrchu vyvévy presahnout 70 °C (158 °F). Nez
A CAUT'ON zacnete s udrzbou vyvévy, ujistéte se, Ze je jeji povrch dostatec¢né chladny.

1. Pomoci X-linku uvedte dojici robot mimo provoz (kapitola 6-5).

2. Pouzijte Sroubovak k oto€eni zamku (1) a (2) o 90° proti sméru otaceni hodinovych ruci¢ek a uvolnéni
krytu multifunkéni sk¥iné.

3. Zatahnéte za dolni hranu krytu smérem k sobé, ¢imz multifunkéni box oteviete.
4. Prepnéte jisti¢ vyvévy do dolni polohy.

5. Zvolte:

- Tabulka [Test]
- [Podtlakova pumpa]
- Zvolte [Zap.].

6. Pokud se vyvéva spusti, kontaktujte AGRO-partner s.r.o.

7. Ujistéte se, Ze mate volny pfistup k robotu.

8. Pokud je to nutné, zastavte prichod dojnic.

9. Otevrete dvere strojovny.

10. Zapnéte svétlo.

11. Vyzvednéte drzak separatoru vody a vyjmeéte separator z drzaku.
12. Odstrarite drzaky od separatoru vody.

13. Ujistéte se, Ze nadoba, hadice a separator vody jsou Cisté.

14. Ujistéte se, Ze gumovy tésnici uzavér je Cisty a bez poskozeni.
15. Pokud je to nezbytné, oCistéte jej.

16. Dosadte separator vody do drzakd.

17. Ujistéte se, Ze gumovy tésnici uzavér je spravné nainstalovan na separator vody.
18. Dejte separator do drzaku a stlacte drzak dold.

19. Odstrarite svorku na hadici u pfivodu vzduchu k vyvéve.

20. Odpojte hadici od pfivodniho hrdla.

21. Odsroubujte pét Sroubt z €elniho krytu vyvévy.

22. Sundejte Celni kryt z vyvévy.

7-8 Chybal! Styl neni definovan.
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23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

K uvolnéni pouzdra vyvévy pouZijte gumové kladivo.

Ujistéte se, Ze lopatky, pouzdro i Eelni kryt jsou Cisté a bez poSkozeni.
Pokud je to nezbytné, odistéte je.

Nasadte na vyvévu pouzdro, pokud je to nezbytné, pouzijte gumové kladivo.
Nasadte Celni kryt.

NaSroubujte zpét pét Sroubl €elniho krytu.

Nasadte hadici na pfivodni hrdlo.

Dobfe utdhnéte svorku na hadici.

Zapnéte jisti¢ vyvévy do horni polohy:

Zvolte:

- Tabulku [Test]

- [Pulzator]

- [Ovladani].

V poli Podtlakové ventily zvolte:

- LP[Zaviit]
- LZ[Zavrit]
- PZ[Zavi¥it]
- PP[Zaviit].

Vyberte:

- Tabulku [Test]
- [Podtlakova pumpa]

- Nastaveni trovné podtlaku [Edit].

Vlozte uroven podtlaku do datového pole.

V Podtlakova pumpa, zvolte [Zap.].

Ujistéte se, Ze vyvéva peékné bézi.

Ujistéte se, Ze nikde ve strojovné neunika vzduch.
Vypnéte svétlo.

Uzaviete obé poloviny dvefi strojovny.

Je-li to nutné, uvolnéte kravam prichod.

Chybal! Styl neni definovéan.
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42. Zvolte:

- Tabulka [Test]
- [Podtlakova pumpa]
-V poli Podtlakova pumpa, zvolte [Vyp.].

43. Uzavrete kryt multifunkeni skfinég.
44. Sroubovakem otoéte zamky (1) a (2) 0 90° ve sméru hodinovych rugicek.

45. Uvedte robot do provozu pomoci X-link (strana 6-3).

Uzaviena multifunkéni skfin

7-10

Chybal! Styl neni definovan.
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7.8 Kontrola kompresoru a susice

1. Zvolte:

- Tabulku [Test]
- [PrisluSenstvi].

2. 'V poli Zasobovani vzduchem, porovnejte hodnotu Teplota rosného bodu s hodnotou Teplota prostredi.
3. Je-li teplota prostiedi nizSi nez teplota rosného bodu, zavolejte AGRO-partner s.r.o.

4. DalSiinformace k udrzbé naleznete v manualu ke kompresoru a susici.

Chybal! Styl neni definovéan. 7-11
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Kontrola alarmu

Zkontrolujte upozornujici alarmy na X-link, T4C nebo CRS+ nasledujicim zplsobem:

1.

Na X-Link:

Zvolte Tabulku [Indikace].
V programu T4C:

Vizte manual T4C.

- NaCRS+:
1. Zvolte: hlavni menu > alarmni systém > seznam aktivnich alarmt.
2. Je-li to nutné napravte problémy zobrazené v upozorfiujicich alarmech.
] Kravy s intervalem dojeni vét§im nez 10 hodin musi byt pfivedeny do dojiciho
Note: robotu.
Kravam s odliSnou vodivosti, s upozornénim na barvu, na pfijem krmeni nebo na
mnozstvi nadojeného mléka musi byt zkontrolovano zdravi (vemena).
7-12 Chybal! Styl neni definovan.
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710 Kontrola €isticich kartackua
1. Uvedte dojici robot mimo provoz pomoci X-linku (strana 6-5).

2. Pohnéte ramenem robotu do Servisni polohy.

3. Zkontrolujte Cistici kartaCky a ujistéte se, Ze jsou Cisté a nepoSkozené.

4. Jsou-li Cistici kartacky poskozené, vymérite je (strana 8-1).
5. Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).

6. Spustte Lokalni proplach (X-link) (strana 6-15).

Chybal! Styl neni definovéan.
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7.1 Nasypka krmeni
1. Uvedte dojici robot mimo provoz pomoci X-linku (strana 6-5).

2. Zvolte:

- Tabulku [Test]
- [Box]
- [Branyl.

3. V poli Brany, zvolte Vystupni brana, [Otevieno].
4. Vystupni branku vstupte do robotu.

5. Odejméte:

- Pojistné koliky (2) na krytu nasypniku krmeni
- Kryt nasypniku krmeni (1).

6. Ujistéte se, Ze:
- Nasypnik je Cisty
- Pneumaticky ventil je spravné nainstalovan a nelze s nim pohnout.

4 CAUTION

Nedotykejte se a ani nestrkejte prsty do blizkosti pohyblivych ¢asti.

7. Vyprazdnéte krmny Zlab.

8. Nainstalujte:

- Kryt nasypniku krmeni (1)
- Pojistné koliky (2) na krytu nasypniku krmeni.

9. Vyjdéte ven vystupni brankou.

10. Zvolte:

- Tabulku [Test]
- [Box]
- [Brany].

11. V poli Brany, zvolte Viystupni bréna, [Zav¥it].

12. Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).

7-14 Chybal! Styl neni definovan.
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Body uchytu krmného nasypniku

Chybal! Styl neni definovéan.
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712 Kontrola dvojitych hadic

10.

11.

12.

13.

Uvedte dojici robot mimo provoz pomoci X-linku (strana 6-5).

Presurite robotické rameno do Servisni polohy.

Zvolte:

- Tabulku [Test]

- [Materska lod’=rameno]
- [Cisky].

V poli Naklonit &isky, zvolte:

- LP[Rovné]

- LZ[Rovné]

-  RF[Rovné]

- RRI[Rovné].

V poli Odsavaci ¢isky na $ndrfe, zvolte:
- LP[Volny]

- LZVolny]

- RF[Volny]

- RR[Volny].

Zkontrolujte dvojité hadice na tésnost, volnost pohybu a ohebnost (snadné zasouvani dvojitych hadic do

krytu sTDS).

Je-li dvojita hadice porusena, zkratte ji (page 8-4).

Nema-li dvojita hadice dostate¢nou volnost pohybu nebo neni dostate¢né ohebna, vymeérite ji (page 8-1).

Zvolte:

- LP[Nastaveno]
- LZ[Nastaveno]
- RF[Nastaveno]
- RR[Nastaveno].

Zvolte:

- Tabulku [Test]

- [Robotické rameno]

- [Domu]

- [Pohni robotickym ramenem].

Vyckejte, az se robotické rameno vrati do polohy Dom.
Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).

Spustte Lokalni proplach (X-link) (page 6-15).

7-16

Chybal! Styl neni definovan.
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713 Kontrola seznamu Upozornéni

1. Seznam Upozornéni zkontrolujete na X-linku nebo v T4C nasledujicim zplsobem:

- Na X-Linku:

1. Zvolte Tabulku [T4C].

-V programu T4C:

1. Odkazte se na manual k T4C.

Note:

- Kravy s intervalem dojeni vice nez 10 hodin musi byt pfivedeny do dojiciho robotu.
- U krav s odli§nou vodovosti, upozornénim na barvu, pfijmem krmiva nebo velikosti
nadoje se musi byt zkontrolovat zdravi (vemena).

Chybal! Styl neni definovéan. 7-17
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714 Kontrola mnozstvi Astri®-CID

Do nadoby s Astri®-CID vede ¢ervena hadice.

Note:

1. Otevrete oboje dvefe strojovny.

2. Uijistéte se, ze je v nadobé dostatek Astri®-CID, a Ze je hadice s trubi¢kou dostateéné ponofena, aby
spravné nasavala tekutinu.

3. Je-lito nutné a nebo kapaliny je malo, vymérfite nadobu za plnou.

4. Uzavrete dvefe strojovny.

7.15 Kontrola mnozstvi Astri®-LIN

Do nadoby s Astri®-CID vede modra hadice.

Note:

1. Oteviete oboje dvefe strojovny.

2. Ujistéte se, Ze je v nadobé dostatek Astri®-LIN, a Ze je hadice s trubi¢kou dostatec¢né ponofena, aby
spravné nasavala tekutinu.

3. Je-lito nutné a nebo kapaliny je malo, vymérfite nadobu za plnou.

4. Uzavrete dvefe strojovny.

7.16 Kontrola mnozstvi Astri®-L

Do nadoby s Astri®-CID vede zelena hadice.

Note:

1. Otevrete oboje dvefe strojovny.

2. Ujistéte se, Ze je v nadobé dostatek Astri®-L, a Ze je hadice s trubi¢kou dostate¢né ponofena, aby
spravné nasavala tekutinu.

3. Je-li to nutné a nebo kapaliny je malo, vymérite nadobu za plnou.

4. Uzavrete dvefe strojovny.

7-18 Chybal! Styl neni definovan.
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717 Kontrola mnozstvi Astri®-UC

Do nadoby s Astri®-CID vede prahledna hadice.

Note:

1. Otevrete oboje dvefe strojovny.

2. Uijistéte se, ze je v nadobé dostatek Astri®-UC, a Ze je hadice s trubi¢kou dostateéné ponofena, aby
spravné nasavala tekutinu.

3. Je-lito nutné a nebo kapaliny je malo, vymérfite nadobu za plnou.

4. Uzavrete dvefe strojovny.

Chybal! Styl neni definovéan. 7-19
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718 Kontrola navle¢ek strukovych nasadci

Uvedte dojici robot mimo provoz pomoci X-linku (strana 6-5).

Zkontrolujte navlecky strukovych nasadcil, zda nejsou poSkozené nebo Spinavé.

2. Presunte robotické rameno do Servisni polohy.

3.

4. Je-lito nutné, vymeénte je (strana 7-26).

5. Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).
6. Spustte Lokalni proplach (X-link) (strana 6-15).

7-20

Chybal! Styl neni definovan.
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719 Kontrola hladiny oleje ve vyvévé

1. Detaily naleznete v navodu k vyvévé.

Chybal! Styl neni definovéan.
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7.20 Méreni teploty vody horkého Eisténi

Na konci mlé€ného potrubi, v misté kde voda odtéka do odpadu (u mié€ného tanku), umistéte teplomér.

Ujistéte se, Ze teplota Cistici vody je béhem horkého Cisténi alespon 77 °C po dobu minimalné 2 minut.

2. Provedte horké Cisténi systému.

3.

4. Po zkonceni horkého Cisténi teplomér odstrarite.
7-22

Chybal! Styl neni definovan.
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7.21 Méreni koncentrace Astri®-L

1. Zvolte:
- Tabulka [Test]
- [Cisténi]
- [Predbézna uUpraval).
2.V poli Cisténi kartace, zvolte [Zap.].
3. Pod trysku na ostfikovani kartackl viozte velky hrni¢ek a do poloviny ho naplrite Astri®-L-ovou vodou.
4. Pr¥ibejte do hrnicku stejné mnozstvi Cisté vody.
5. Do hrni¢ku vlozte testovaci prouzek Merck hygrogen peroxid test.

6. Vyjméte testovaci prouzek z hrni¢ku a otfepte z testovaciho prouzku pfebytecnou tekutinu.

7. Vyckejte asi 30 vtefin a pak porovnejte barvu testovaciho prouzku s barevnou stupnici na obalu Merck
hygrogen peroxid.

8. Je-li barevna hodnota nizsi nez 600 nebo vy$si nez 800, kontaktujte AGRO-partner s.r.o.

Chybal! Styl neni definovéan. 7-23
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7.22 Vymeéna filtru u jednoduchého filtru

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

1. Uvedte dojici robot mimo provoz pomoci X-linku (strana 6-5).

2. Zvolte:
- [

- 1

Kdyz se otevie vyskakovaci okno s textem Pokracujte ve vyméné miécného filtru, zvolte [OK].

AZ se objevi vyskakovaci okno MIécny filtr je pfipraven k vyméné a tla€itko se zméni na:

[ ! I.

Pockejte, az se text na okné zméni na Mlécny filtr je pripraven k vyméné.
Pridrzte téleso filtru a odSroubujte matici.

Oddeélte téleso filtru.

Vyjméte filtr a pruzinu z télesa filtru.

Zkontrolujte zda jsou na filtru vliocky, které indikuji zanét ve stadu.
Vysunte pfidrzny krouzek a filtr z pruziny.

Krouzek a téleso filtru oplachnéte &istou vodou.

Ujistéte se, Ze je vrchni ¢ast télesa filtru a zavity Cisté a suché.

Vlozte pruzinu do nového filtru a slozte horni konec filtru do pruziny.
Vsunte do pruziny pfidrzny krouzek.

Nasurite pruzinu s filtrem do télesa filtru tak, aby venku zlstalo asi 15 cm.

Podrzte téleso filtru pod mlé€nym potrubim a upIné zatlacte pruzinu s filtrem do konické ¢asti mlééného
potrubi.

PriSroubujte matici k télesu filtru a ru¢né ji dotahnéte.

Zvolte [MIé¢ny filtr byl vyménén].

7-24

Chybal! Styl neni definovan.
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18. Vyskakovaci okno se uzavie a tla€itko se zméni na [

19. Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).

Chybal! Styl neni definovéan.
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7.23 Vymeéna filtru u dvojitého filtru

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

14.

Na CRS+:

1. Stisknéte:

(=5l

- [ENTER].

Pridrzte téleso filtru a odSroubujte matici.

Oddeélte téleso filtru.

Vyjméte filtr a pruzinu z télesa filtru.

Zkontrolujte zda jsou na filtru vliocky, které indikuji zanét ve stadu.
Vysunte pfidrzny krouzek a filtr z pruziny.

Krouzek a téleso filtru oplachnéte &istou vodou.

Ujistéte se, Ze je vrchni ¢ast télesa filtru a zavity Cisté a suché.
Vlozte pruzinu do nového filtru a slozte horni konec filtru do pruziny.
Vsunte do pruziny pfidrzny krouzek.

Nasurite pruzinu s filtrem do télesa filtru tak, aby venku zlstalo asi 15 cm.

Podrzte téleso filtru pod mlé€nym potrubim a uplné zatlacte pruzinu s filtrem do koénické ¢asti mlééného

potrubi.
PriSroubujte matici k télesu filtru a ru¢né ji dotahnéte.
Na CRS+:

1. Stisknéte [ENTER].

7-26
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7.24 Vyména navlecek strukovych nasadct
1. Uvedte dojici robot mimo provoz pomoci X-linku (strana 6-5).
2. Presunte robotické rameno do Servisni polohy.

3. Zvolte:
- Tabulku [Test]

- [Matefska lod=rameno]
- [Cisky].
4. V poli Naklonit ¢isky, zvolte:

- LP[Rovné]
- LZ[Rovné]
- RF[Rovné]
- RR[Rovné].

5. V poli Odsavaci ¢isky na Sriure, zvolte:

- LP[Volny]
- LZ[Volny]
- RF[Volny]
- RR[Volny].

6. OdSroubujte strukové nasadce otaCenim proti sméru otaceni hodinovych rucicek.
7. Ujistéte se, Ze jsou sbérace mléka.

8. Je-li to nutné sbérae miléka vydistéte.

9. Odstrarite navlecky ze strukovych nasadcl vytazenim horni ¢asti.

10. Ujistéte se, Ze jsou nasadce Cisté.

11. Je-li to nutné ocistéte nasadce vodou a osuste je.

12. Do nasadcu vloZte nové navlecky.

13. Slicujte znacku na navleckach (1) s kruhovym vrubem na nasadcich (2).

14. K zatlageni navleCky do nasadce pouzijte specialniho nastroje.

15. Ujistéte se, Ze se spodni ¢ast navleCky (3) spravné usadi do dna strukového nasadce (4).
16. Ujistéte se, Ze je navleCka ve strukovém nasadci vlozena pfimo.

17. Zkontrolujte, zda neni poSkozen gumovy O-krouzek na strukovém nasadci.

18. Je-li to nezbytné, pouzijte novy O-krouzek.

19. Namazte zavit a gumové tésnéni strukového nasadce vazelinou.

Chybal! Styl neni definovéan. 7-27
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20. NaSroubujte strukovy nasadec do sbérace mléka.
21. Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).

22. Spustte Lokalni proplach (X-link) (page 6-15).

Vlozte navlecku do strukového nasadce

7-28

Chybal! Styl neni definovan.
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8. OPRAVNA UDRZBA

8.1 Vyména ¢Cisticich kartacku

1. Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-5) mimo provoz.

2. Presurite rameno robotu do Servisni polohy.

3. Uvolnéte dva Srouby.

4. Vysurite oba kartacky z hfideli.

5. Na hridele nasunte dva nové kartacky.

6. Utahnéte oba Srouby.

7. Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-3) do provozu.

8. Spustte Lokalni proplach (X-link) (strana 6-15).

Chybal! Styl neni definovéan.

8-1
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8.2

Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-5) mimo provoz.

Opatrné posurite kryt matefské lodé smérem od strukovych nasadcl a z matefské lodé ven. Dejte pozor,

Povésenim strukového nasadce na prst za okraj silikonové navlecky zkontrolujte, Ze se nasadec nenatadi.

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

Vyména dvojité hadice

2. Presunte rameno robotu do Servisni polohy.
3. Zvolte:
- Tabulka [Test]
- [Materska lod’=rameno]
- [Cisky]
- LP[Rovné]
- LZ[Rovné]
-  RF[Rovné]
- RR[Rovné]
- LP[Volny]
- LZ[Volny]
- RF[Volny]
- RR[Volny].
4. Uvolnéte zajistovaci kolik (1).
5. Sundejte prostfedni kryt.
6. VySroubujte Sroub (1) a zajistovaci kolik (2).
7. Povolte Srouby (3) a (4) tak, aby bylo mozno kryt matefské lodé snadno sundat.
8.
at’ se nesevre nebo neposkodi kabel k TDS.
9. Opatrné polozte kryt matefské lodé vedle na podlahu.
10. K uvolnéni sponek na pfislusné dvojité hadici pouZijte nastroje k tomu uréeného.
11. Odpojte dvojitou hadici od naustku na strukovém nasadci a od 4effect-pulzatoru.
12. Vyndejte dvojitou hadici z jejiho umisténi.
13. Opatrné vlozte novou dvojitou hadici do spravné polohy v matefské lodi.
14. Pripojte dvojitou hadici k 4effect-pulzatoru.
15. Pfesvédcte se, Ze ma dvojitéd hadice dostatenou mozZnost volného pohybu.
16. Pfipojte dvojitou hadici k matefské lodi a naustku na strukovém nasadci.
17.
18. Je-li to nutné, pootocte dvojitymi hadicemi, aby strukovy nasadec visel rovné.
19. Svorky fadné dopnéte.
8-2
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20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

Opatrné usadte kryt na matefskou lod.

Dotahnéte dva Srouby (3) a (4).

Namontujte Sroub (1) a zajiStovaci kolik (4).

Zkontrolujte spravnou polohu hadic a kabell a pfiklopte prostfedni kryt.
Zasunite zajiStovaci kolik (1).

V poli Odsavaci ¢isky na $nidre, zvolte:

- LP[Nastaveno]

- LZ[Nastaveno]

- RF[Nastaveno]

- RR[Nastaveno]

- Tabulka [Proces]

- [Pfesunout rameno do vychozi polohy].

Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-3) do provozu.

Spustte Lokalni proplach (X-link) (strana 6-15).

Prostfedni kryt

Chybal! Styl neni definovéan.
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Kryt matefské lodé

8-4
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8.3

1. Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-5) mimo provoz.

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

Zkraceni dvojité hadice

2. Presunte rameno robotu do Servisni polohy.

3. Zvolte:

4. Kuvolnéni sponek na pfislusné dvojité hadici pouZijte k tomu uréeného nastroje.

Tabulka [Test]
[Materska lod'=rameno]
[Cisky]

LP [Rovné]
LZ [Rovné]
RF [Rovné]
RR [Rovné]
LP [Volny]

LZ [Volny]
RF [Volny]
RR [Volny].

5. Odstfihnéte poSkozenou ¢ast dvoijité hadice.

6. Presvédcte se, Ze ma zkracend dvojitéa hadice dostate€nou mozZnost volného pohybu.

7. Nema-li hadice dostate€nou moznost volného pohybu, vyménte dvojitou hadici. Pfejdéte na Vyména

dvojité hadice (strana 8-1).

8. Pripojte dvojitou hadici k naustkm pod strukovym nasadcem.

9. PovésSenim strukového nasadce na prst za okra;j silikonové vioZzky zkontrolujte, Ze se nasadec nenatadi.

10. Je-li to nutné, pootocte dvojitymi hadicemi, aby strukovy nasadec visel rovné.

11. Svorky fadné dopnéte.

12. Zvolte:

LP [Nastaveno]

LZ [Nastaveno]

RF [Nastaveno]

RR [Nastaveno]

Tabulka [Proces]

[Pfesunout rameno do vychozi polohy].

13. Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-3) do provozu.

14. Spustte Lokalni proplach (X-link) (strana 6-15).

Chybal! Styl neni definovéan.
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9.

9.1

10.
11.
12.

13.
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TESTY A NASTAVENI

Test proudového chranice
Zkontrolujte na CRS+, Ze neprobiha pfiprava hlavniho Cisténi.
Pokud probiha pfiprava hlavniho &isténi, pockejte s timto testem, dokud neni hlavni isténi dokon&eno.
Uvedte dojici robot pomoci X-linku (strana 6-5) mimo provoz.

Sroubovakem pootodte zamky (1) a (2) o 90° proti sméru otaéeni hodinovych rugigek, tim se uvolni kryt
multifunkéni skfinég.

Pritahnutim krytu za spodni okraj smérem k sobé se multifunk&ni skFifi otevre.
Ujistéte se, zZe zalozni baterie v multifunkéni skfini jsou pfipojeny.

Na proudovém chranici stisknéte testovaci tlacitko T.

Nedojde-li k okamzitému vybaveni proudového chranice, ihned ho vymérite.
Pfepnéte proudovy chrani¢ do horni polohy - zapnuto.

Priklopte a zajistéte kryt multifunkéni skfiné.

Sroubovakem otoéte zamky (1) a (2) o 90° ve sméru hodinovych rugiéek.
Je-li to nutné, spustte dojici robot (page 6-2).

Uvedte dojici robot do provozu pomoci X-linku (strana 6-3).

Chybal! Styl neni definovéan. 9-1
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Uzaviena Multifunkéni skfin

9-2

Chybal! Styl neni definovan.
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9.2 Nastaveni servisnich poloh
9.2.1 Nastaveni vychozi polohy - Domii
1. Zvolte:
- Tabulka [Test]
- [Robotické rameno]
- Pfedvolba pozice [Domu].
2. 'V poli Nastavit pozici, nastavte hodnoty pro Pozice X, Pozice Y a Pozice Z.
3. Zvolte [Pohni robotickym ramenem], ¢imz se rameno pohne do Zadané polohy.
4. Neni-li vychozi poloha-Dom{ spravna, provedte kroky 2 a 3 znovu.
5. Je-li vychozi poloha-Domu spravna, zvolte [Ulozit pozici ramena], nastavené hodnoty se ulozi.
9.2.2 Nastaveni servisni polohy 1 - Servis-1
1. Zvolte:
- Tabulka [Test]
- [Robotické rameno]
- [Servis -1].
2. V poli Nastavit pozici, nastavte hodnoty pro Pozice X, Pozice Y a Pozice Z..
3. Zvolte [Pohni robotickym ramenem], ¢imZ se rameno pohne do Zadané polohy.
4. Neni-li poloha Servis 1 spravna, provedte kroky 2 a 3 znovu.
5. Je-li poloha Servis 1 spravna, zvolte [Ulozit pozici ramena], nastavené hodnoty se uloZi.
9.2.3 Nastaveni servisni polohy 2 - Servis-2
1. Zvolte:
- Tabulka [Test]
- [Robotické rameno]
- [Servis - 2].
2. V poli Nastavit pozici, nastavte hodnoty pro Pozice X, Pozice Y a Pozice Z..
3. Zvolte [Pohni robotickym ramenem], ¢imz se rameno pohne do Zadané polohy.
4. Neni-li poloha Servis 2 spravna, provedte kroky 2 a 3 znovu.
5. Je-li poloha Servis 2 spravna, zvolte [Ulozit pozici ramena], nastavené hodnoty se ulozi.

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

Chybal! Styl neni definovéan.
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9.24 Nastaveni servisni polohy 3 - Servis-3

Zvolte:

- Tabulka [Test]
- [Robotické rameno]

V poli Nastavit pozici, nastavte hodnoty pro Pozice X, Pozice Y a Pozice Z..

Zvolte [Pohni robotickym ramenem)], ¢imz se rameno pohne do Zadané polohy.

Je-li poloha Servis 3 spravnd, zvolte [Ulozit pozici ramena], nastavené hodnoty se uloZi.

- [Servis - 3].
2.
3.
4. Neni-li poloha Servis 3 spravna, provedte kroky 2 a 3 znovu.
5.
9-4

Chybal! Styl neni definovan.
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9.3 Nastaveni poméru ACID:HYPO (kyselina/louh)
Na CRS+:

1. Zvolte:

- hlavni menu > nastaveni > C¢istici systém nastaveni > skupinové &isténi > pomér
Acid:Hypo (pomér kyselina/louh)

2. K nastaveni hodnoty pouzijte tla¢itek Sipka nahoru a Sipka dol.

3. Stisknéte [Enter].

9.4 Nastaveni poc¢tu predbéznych tGprav

1. Proceduru nastaveni poctu predbéznych uprav pfed dojenim vizte v navodu k T4C.

Chybal! Styl neni definovéan.
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9.5 Nastaveni separace mléka pro otelené kravy
V programu T4C:

1. Zvolte tabulku Kalendafr.

2. Zvolte tabulku Farma.

3. Ze seznamu zvolte pfislusnou kravu.

4. V poli O¢ekavana akce, zvolte Oteleni.

5. Kliknéte Provést.

6. Objevi-li se formulaf, viozte vSechna potfebna data.

7. Kliknéte:
- Ulozit
- Zavrit.
9.6 Nastaveni separace mléka nemocnych krav

AWARNING které si separaci vynucuji, kravé.

V programu T4C:

1. Zvolte tabulku: Zdravi.

2. Zvolte tabulku: Farma.

3. Ze seznamu zvolte pfisluSnou kravu.

4. Zvolte tabulku: Nemoc.

5. V poli Add plan/treatment, zvolte Diagnose.

6. Kliknéte Pridat.

7. Objevi-li se formular, vlozte vSechna potfebna data.
8. Kiliknéte Provést.

9. Objevi-li se formular, vlozte vSechna potfebna data .

Vzdy nastavte separaci nejprve v programu T4C a teprve potom podejte Iéky,

10. Kliknéte:
- Ulozit
- Zavirit.

9-6

Chybal! Styl neni definovan.

D-HO001.0609EN



D-H001.0609EN

L EC

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

10. ODSTRANOVANI PROBLEMU

10.1 Miéko se v pohybuje nahoru a dolti / neni pre€erpavano

1. Vycistéte si Prisavaci dirky (strana 7-2).

10.2 Kartacky jsou po ocisténi Spinavé
1. Zvyste Pocet pfedbé&znych uprav Pfed dojenim.
2. Vydistéte koje a chodby.

3. Pridejte vice steliva.

4. Oholte vemena.

5. Ustfihejte ocasy.

6. Zménte typ krmeni.

Chybal! Styl neni definovéan.
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Postupy pfi odstranovani problému

Alarmy a telefonicka volani

Initial c

delay passed? N

'y

‘ Dial phone number

v

‘ Response time-out during call starts counting

Responge
say "Press 1 to play message" tirme-out during caill
passed?
o 1 pressad
N
%
%
P Messages =1
N
Y
| say "Number of alarm messages" <numbers
v
| say "Message number” <number=
[ say "Alarm message" "from CRS+" or *rom 1101, 1102, ele’ |
15t P
Key 2 pressed time playing -
Y
N
Al alamms done
say "Press 1 to repeat, press 2 to repeat” countern + 1
Y
¢
T Key 1 pressed
Key 2 pressed
remote reset code =0
—H say "Please enteryour reset code”
e Timeout entering Y
reset code = 30 sec.
N Key tones prassed
within 5 sec.
N Reset code
oK
say "Reset code received”
_] Alarm message reset succesfully Alarm message resget not succesfully
'| Disconnect Disconnact and dial necd number

10-2

Chybal! Styl neni definovan.
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11. VYKRESY

11.1 Dojici robot

11.1.1 LH Rozméry na délku (Metrické)

< 423 cm R
P 125 cm N

A |
cjém 1 ~ C 1= = —
= e o
I b .
et
Z
8]
E
l}_,

229 cm| | AlAa
4 sle
4 B
v

Rozméry na délku

Chybal! Styl neni definovéan. |
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11.1.2 LH Rozméry na Sirku (Metrické)

_L|
] S
110 cm 88 cm 100 cm

Rozméry na 8ifku

11.1.3 LH Rozméry na délku (Britské)

166.54 in .
N 49.21in N
o [T o~ 11 = ——
- : -
=y F|
< ﬂ'ﬂ
0
=
90.16in | AlA
g ele
‘ | | |

Rozméry na délku

11-2 Chybal! Styl neni definovan.
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|l_1 70.87 in ;J‘
o) > A :
2 1 1l J?
— - J_
\_'I 171 1
43.311in 34.65in ™ 3937 in >
Rozméry na Sifku
11.1.5 RH Rozméry na délku (Metrické)
B 423 cm
- L 125 om -
l A
— 2 I S — — ]
i - =
‘ - Jf 2
@ | b z
! i ' 9
i S . ala §
. = - = olo G| | 2290m
N = I
N g |
_ @ T T L]
4| Y
|‘ »
‘“ 250 cm -

Rozméry na délku

Chybal! Styl neni definovéan.




I\|

HIGH - TECH
IN AGRICULTURE

11.1.6 RH Rozméry na Sirku (Metrické)
180 cm
ff T I
i - Ij
 400cm &8 cm
Rozméry na Sifku
11.1.7 RH Rozméry na délku (Britské)
« 166.54 in
L 49.21 in N
a . A
— = o T =W | - |
. ST e .
= [ — o] ol
@ 1l i 2
[ Il uj 9
4N i\l 1| . Ilz
! i | | | | A é i :
Tu 3 : . olo {&? 90.16in
— i —_—
| ﬁ‘/i T L] L]
) v
|J »
“' 98.43 in g
Rozméry na délku
11-4 Chybal! Styl neni definovan.
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11.1.8 RH Rozméry na Sirku (Britské)

70.87 in

el Ll

[

\ =
|
- L |
d L|<—'> I . I
< 3937in 34.65 in 43.31in

Rozméry na Sitku

Chybal! Styl neni definovéan.
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Informce budou do této kapitoly zahrnuty v nasledujicim vydani tohoto manualu.

12.1 Nastroje a vybaveni

Nazev

Cislo dilu

Mnozstvi

Poznamky

Chybal! Styl neni definovéan.
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12.2 Spotirebni material
Nazev Cislo dilu Mnozstvi | Poznamky
12-2 Chybal! Styl neni definovan.
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12.3 Nahradni dily
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Nazev

Cislo dilu

Mnozstvi

Poznamky

Chybal! Styl neni definovéan.
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13. SLOVNICEK POJMU

Astronaut: Lely Astronaut A3 dojici robot robot
cm: centimetr

Cosmix: Lely krmi€ koncentratem

CRS+: Lely distici a alarmni systém

EEC: European Economic Community

EU: European Union

gal: galon

Grazeway: Lely selekéni branka

in: palec

kg: kilogram

kPa: kiloPascal

kW: kiloWatt

I/min: litry za minutu

Ib: libra

LED: Light Emitting Diode (svitiva dioda)

LH: Left Hand (levostranny)

m: metr

M4Use: Milk for Use (mléko k uZiti)

mA: milliAmpér

MQC: Milk Quality Control (kontrola kvality mléka)
PC: osobni pocita¢

Premilk device (zafizeni na prvni mléko): Zafizeni
(T-kus) k odtoku prvniho mléka z kazdého dojeni.
Slouzi také k odtoku vody b&hem Lelywash.

psi: liber na ¢tvere¢ni palec

Chybal! Styl neni definovéan.

RH: Right Hand (pravostranny)

Separacni branka: Branka (controlled by the
milking robot) ktera ovlada smér krav kdyz opousti
dojici robot

T4C: Lely Time 4 Cows software pro spravu farmy

TDS: Teat Detection System (systém snimani
polohy struk()

Twin tube (Dvojita hadice): dvé spojené hadice
(podtlak a doprava mléka) spojujici strukové
nasadce a 4effect (pulzator)

V: Volt

X-link: Lely uZivatelské rozhrani s dojicim robotem
Astronaut

yd: yard (36 palc()

13-1
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14. INDEX

A

Adjust the ACID
HYPO ratio * 9-5

Adjust the Home Position * 9-3

Adjust the Milk Separation Settings for
Calving Cows * 9-6

Adjust the Milk Separation Settings for Sick
Cows « 9-6

Adjust the Quantity of Pre-treatments + 9-5

Adjust the service positions * 9-3

Adjust the Service-1 Position « 9-3

Adjust the Service-2 Position * 9-3

Adjust the Service-3 Position « 9-4

Alarm Duty Counter  4-18

Alarm Handling * 4-9, 6-13

Alarm History * 4-19

Alarm Resets « 4-15

Alarm System -« 4-14

Alarm System Menu Path « 4-18

Alarms and Phone Calls » 10-2

Arm Assembly « 1-2

Attach the Milk Cups again « 6-19

Audible and Visible Alarm Function « 4-15

B

Blow the Milkline Empty (CRS+) » 6-17
Box « 1-1
Brushes Are Dirty After Cleaning « 10-1

Cc

Calibrate the Robot Arm « 6-1, 6-2

Cancel rinse * 6-16

Change Sample Rack « 6-11

Chemical Hazards (Swallowing/Burning) * 2-4
Clean the Bleed Holes « 7-1, 7-3, 10-1

Clean the Outside of the Teat Cups * 7-1, 7-4
Clean the Robot Arm and the Box * 7-1, 7-5
Clean the sTDS Screen « 7-1, 7-6

Clean the Vacuum Pump * 7-2, 7-8

Clean the X-link Touch Screen « 7-1, 7-7
Cleaning System « 4-12, 6-14

Clear Active Alarms « 6-13

Compressor * 1-3

Compressor Unit « 3-1

Confirmation of alarms ¢ 4-15

Chybal! Styl neni definovéan.

Consumable Materials « 12-2
CORRECTIVE MAINTENANCE - 8-1
CRS+ « 4-4, 6-17

CRS+ Keypad « 4-4

CRS+ Menu « 4-5

D

Date and Time Tab « 4-10

Description « 4-3

DESCRIPTION AND OPERATION -« 4-1
DIAGRAMS -« 11-1

Dimensions and Weight « 3-1

Display Active Alarms + 4-18

E

Electrical Safety « 2-2

Electrocution Hazard « 2-4

Emergency Stop Buttons « 2-8

Empty the M4Use buckets ¢« 6-7

Empty the milk tank - 6-8

Examine the Air Compressor and the Air Dryer
*7-2, 7-11

Examine the alarms « 7-1, 7-12

Examine the Attention List « 7-1, 7-18

Examine the Cleaning Brushes * 7-1, 7-13

Examine the Quantity of Astri®-CID « 7-1, 7-19

Examine the Quantity of Astri®-L « 7-1, 7-19

Examine the Quantity of Astri®-LIN « 7-1, 7-19

Examine the Quantity of Astri®-UC « 7-1, 7-19

Examine the Teat Cup Liners * 7-2, 7-21

Examine the Twin Tubes * 7-1, 7-16

Examine the vacuum pump oil level « 7-2, 7-22

Extra feed * 6-6

F

Feed funnel » 7-2, 7-14
Filters « 4-14
First Milking * 6-18

G
General Safety * 2-2
|

Indications Tab « 4-9
INSTALLATION < 5-1

Installation of Safety Decals * 2-8
Installation Safety  2-2

Interrupt a Visit » 6-19

Interrupt Post Treatment « 6-20
Interupt Pre-Treatment « 6-19
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Introduction « 2-1, 4-1
INTRODUCTION - 1-1

L

Laser Light Hazard « 2-5

Lely wash « 4-12

LH Length Dimensions (Imp) ¢ 11-2

LH Length Dimensions (Metric) « 11-1
LH Width Dimensions (Imp) « 11-3

LH Width Dimensions (Metric) « 11-2
LIST OF INCLUDED AMENDMENTS + V

Machine Room « 1-2

Main Cleaning * 4-14

Maintenance of Safety Decals * 2-8

Maintenance Safety « 2-3

Measure the Concentration of Astri®-L « 7-2,
7-24

Measure the Temperature of the Hot Cleaning
Water » 7-2, 7-23

Milking « 6-18

Milking Robot « 1-1, 3-1, 4-3, 11-1

Milkline Rinsing * 4-13

Mothership « 1-2

N

Navigation in the X-Link Menu « 4-7
No Admittance for Unauthorized Persons « 2-6

0

Office » 1-3

OPERATING INSTRUCTIONS - 6-1
Operating Safety * 2-3

Operation Area * 3-1

Operator Interfaces * 4-3

Output « 3-1

P

Personal Computer with the Time for Cows
Software * 4-11

Pinching Hazard « 2-6

Pop-up Windows « 4-7

PREFACE - VII

Preparation « 6-9

Preparation Main Cleaning ¢« 4-13
Pressure Limit « 2-7

PREVENTIVE MAINTENANCE -« 7-1
Preventive Maintenance Schedule ¢ 7-1
Process Tab « 4-8

Prolong milking « 6-20

14-2

Put the Milking Robot In Operation « 6-4, 7-3,
7-4,7-5,7-6, 7-10, 7-13, 7-14, 7-16, 7-21,
7-29, 8-1, 8-3, 8-5, 9-1

Q
Quick-Launch Buttons Tab ¢« 4-10
R

Replace a Twin Tube * 7-16, 8-2, 8-5

Replace the Cleaning Brushes * 7-13, 8-1

Replace the Filter Element of the Single Filter
*7-1,7-25

Replace the Filter Element of the Twin Filter ¢
7-1,7-27

Replace the Teat Cup Liners « 7-2, 7-21, 7-28

Request a Main Cleaning with Astri®-CID by
X-link « 6-15

RH Length Dimensions (Imp) « 11-4

RH Length Dimensions (Metric) « 11-3

RH Width Dimensions (Imp) « 11-5

RH Width Dimensions (Metric) « 11-4

Rinse the Milkline (X-link) « 6-15

Robot Arm Assembly « 1-2

S

SAFETY - 2-1

Safety Decal Messages * 2-3

Safety Decals « 2-3

Safety Instructions « 2-1

Sampling * 6-9

Settings Tab « 4-9

Short Rinsing « 4-12

Shorten a Twin Tube * 7-16, 8-5

Signal Words « 2-1

Spare Parts * 12-3

SPARE PARTS « 12-1

SPECIFICATIONS -« 3-1

Start a Lelywash (X-link) « 6-16

Start a Short Rinse (X-link) » 6-15, 7-3, 7
7-5,7-13, 7-16, 7-21, 7-29, 8-1, 8-3, 8-

Start an sTDS Cleaning (X-link) * 6-16

Start Astri®-CID Main Cleaning (CRS+) « 6-17

Start Astri®-LIN Main Cleaning (CRS+) * 6-17

Start Astri®-LIN Main Cleaning (X-link) » 6-14

Start Automatic Main Cleaning (CRS+) « 6-17

Start Main Cleaning with X-link « 6-14

Start Rinsing the Milkline * 6-17

Start the Milking Robot ¢ 6-3, 9-1

Start the System + 6-1

sTDS Cleaning « 4-12

Stop Sampling « 6-11

-4,
5

Chybal! Styl neni definovan.
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Suppress Active Alarms « 6-13
Switch off Extra Feed * 6-6
Switch on Extra Feed « 6-6
System Tab ¢ 4-10

T

T4C Tab * 4-10

Take the Milking Robot Out of Operation « 6-5

Take the Robot Out of Operation (CRS+) « 6-5

Take the Robot Out of Operation (X-link) « 6-5,
7-3,7-4,7-5,7-6,7-8, 7-13, 7-14, 7-16,
7-21, 7-28, 8-1, 8-2, 8-5, 9-1

Tank Room « 1-3

Telephone Calls * 4-15

Temperature Hazard * 2-7

TEST AND ADJUSTMENT - 9-1

Test Tab « 4-9

Test the Save-Life Switch « 7-2, 9-1

The Milk is Moving Up and Down/ Is Not
Transported « 10-1

Tools and Equipment « 12-1

TRADEMARKS, COPYRIGHT AND
DISCLAIMER - 11l

TROUBLESHOOTING « 10-1
Troubleshooting Flowcharts « 10-2
Twin Filter « 4-14

Type « 3-1

U

Udder and tail shaving * 4-3, 7-2
w

Wagon Assembly « 1-2

X

X-link » 4-6, 6-14
X-link Control Panel « 1-2
X-Link Tabs « 4-8

Chybal! Styl neni definovéan.
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